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Acerca de este documento

- Manual original.

- Parte del producto.

- Léaloyconsérvelo enun lugar seguro.

- Protegido por derechos de autor.

- Lareimpresién, incluso parcial, solo esta permitida previa
autorizacion de la empresa.

- Nosreservamos el derecho de hacer cambios en interés del
progreso técnico.

- Todas las dimensiones expresadas en milimetros.

- Lasfiguras no estan a escala.

Indicaciones de seguridad

Aviso de seguridad que indica un peligro que puede conducir ala
muerte o0 a lesiones graves.

/\ iATENCION!

Informacion de seguridad sobre un peligro que puede provocar
lesiones leves o moderadas.

/\ iPRECAUCION!

Informacion de seguridad sobre un peligro que puede conducir a
un dafio o a la destruccion del producto.

Explicacion de simbolos

e Requisitos de manipulacién

v/ Control

- Lista, enumeracién

-> Referencia a otros lugares del presente documento

Referencia alos documentos separados que deben observarse

&l Configuracion predeterminada

1. Informacion de seguridad

Peligro de muerte debido a la inobservancia del manual de
servicio.

Este manual contiene informacién importante para el manejo
seguro del producto. Se hace especial mencion a los posibles
peligros.

e Leaconatencién todo el manual.

e Sigalasinstrucciones de sequridad de este manual.

e Guarde el manual en un lugar accesible.

1.1 Uso previsto

El control CS 320 FU esta destinado exclusivamente al control de
unidades de portdn mediante accionamientos con interruptores
de fin de carrera mecanicos (MEC) o un sistema electronico de
posicion final (AWG).

Los motores de las puertas deberan estar disefiados para ser
controlados por un convertidor de frecuencia.

Solo se permite la utilizacion:

- Encondiciones técnicamente 6ptimas.

- Después del correcto montaje.

- Encumplimiento de las especificaciones de los datos técnicos.
-> «2.8 Datos técnicos CS 320 FU»

Cualquier otro uso se considera contrario a lo previsto.

1.2 Grupos de destinatarios

1.2.1 Empresa explotadora

La empresa explotadora es la responsable del edificio en el que se

utiliza el producto. La empresa explotadora tiene las siguientes

funciones:

- Tener conocimiento y almacenar el manual de servicio.

- Instruir atodas las personas que utilicen la instalacion de la puerta.

- Garantizar que personal especializado efectue la comprobacién
y el mantenimiento regular, segun las especificaciones del
fabricante, de lainstalacion de la puerta.

- Garantizar que la comprobacién y el mantenimiento se
documenten en el libro de registro.

- Conservacion del libro de inspeccion.

1.2.2 Personal especializado

El personal especializado cualificado es el responsable del

montaje, el mantenimiento, la reparacion, el desmontajey la

eliminacion.

Requisitos para el personal especializado cualificado:

- Conocimiento de las normas de sequridad y de prevencion de
accidentes generales y especiales.

- Conocimiento de la normativa de electrotecnia correspondiente.

- Formacion en la utilizacién y el cuidado del equipo de
proteccién adecuado.

- Conocimiento de las normas pertinentes.

Los trabajos eléctricos solo deben realizarlos electricistas
cualificados segun DIN VDE 0100.

Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)



Requisitos para electricistas cualificados:

- Conocer las bases de la ingenieria eléctrica.

- Conocerlosreglamentosy las normas especificos del pais.
- Conocer las disposiciones de seguridad pertinentes.

- Conocer este manual de servicio.

1.2.3 Usuarios

Los usuarios instruidos operan y cuidan el producto.

Requisitos de los usuarios instruidos:

- Laempresaexplotadora debe haber formado a los usuarios de
acuerdo con los trabajos que estos vayan a realizar.

- Losusuarios deben haber sido instruidos acerca del uso seguro
del producto.

- Conocer este manual de servicio.

Se aplican requisitos especiales a los siguientes usuarios:

- Ninos a partir de 8 afos.

- Personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas.

- Personas con falta de experienciay conocimiento.

Estos usuarios solo pueden tomar medidas cuando operan el

producto.

Requisitos especiales:

- Sesupervisaalos usuarios.

- Losusuarios deben haber sido instruidos acerca del uso seguro
del producto.

- Losusuarios comprenden los riesgos que conllevala
manipulacion del producto.

- Losninos no deben jugar con el producto.

1.3 Instrucciones de seguridad generales

El portdn no se debe utilizar para desplazar personas u objetos.

En los siguientes casos, el fabricante no asume ninguna

responsabilidad por los dafos. La garantia del producto y de los

accesorios expira en caso de:

- Inobservancia de este manual de instrucciones.

- Uso contrario alo previsto y manejo inadecuado.

- Empleo de personal no cualificado.

- Modificaciones o alteraciones del producto.

- Uso de piezas de repuesto que no han sido fabricadas o
aprobadas por el fabricante.

El producto se fabrica de conformidad con las directivas y normas
que figuran en la declaracion de incorporacion. El producto ha
salido de la fabrica en perfectas condiciones de seqguridad.

Las baterias, los acumuladores, los fusibles y los iluminadores
quedan excluidos de la garantia.

En las secciones pertinentes del documento se encuentran mas
instrucciones de seguridad.
=> «3.1Instrucciones de sequridad para el montaje»

2. Resumen del producto

2.1 Descripciondel producto

El control CS 320 FU estéa disefiado para un entorno industrial y
puede utilizarse basicamente en todos los tipos de portones de

tal entorno. Se utiliza para controlar los motores de las puertas
independientemente de la velocidad. Se pueden conectary operar
accionamientos con interruptores de fin de carrera mecanicos
(MEC) o un sistema electronico de posicion final (AWG).

Todos los dispositivos de control y los elementos de seguridad
necesarios pueden conectarse, ajustarse y evaluarse.

La programacion se realiza a través de un monitor LCD enchufable.
Como alternativa, se dispone de una herramienta de servicio
como accesorio. La herramienta de servicio consiste en una
memoria USBy una aplicacion.

Son posibles las siguientes variantes de suministro del control
CS320FU:

2.2 Variantes

Variantes de la carcasa:
- Control CS 320 FU en carcasa «estandar»
- Control CS 320 CF-E enlas carcasas «Combi» o «Maxi»

Variantes del monitor LCD enchufable:

- Monitor LCD en la placa de circuitos impresos

- Monitor LCD en la cubierta de la carcasa

- Monitor LCD conectado por cable, enchufable (MS BUS)

Variantes de los dispositivos de control:
- Pulsador de 3 funciones CSintegrado en la carcasa

Opcional:
- Carcasasin pulsador de 3 funciones
- Carcasa coninterruptor de llave CON/DESC
- Carcasa con interruptor principal
- Carcasa con parada de emergencia
- Componentes enchufables(placa de circuitos impresos)
- Mddulo de monitorizacion de frenos
- Reloj conmutador semanal
- Receptor de radio
- Sistema de transmision de radio para un dispositivo de
seguridad de borde de cierre y/o un elemento de seqguridad.

En el manual de instrucciones se describen las posibilidades de
conexiény de programacion, y las variantes del control CS 320 con
monitor LCD conectado y a partir de la versién de software V1.01a.
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2.3 Placamadre CS 320 FU

Aclaracion:

X1:
X2:
X3:
X&:
X5:
XB6:

X7:

X8:

X9:

X10:

X11:

X12:
X13:

X15:

X16:

X17:

X18:

X19:

X20:
X21:

H1:

H2:

St

S2:

S3:

F1:

F2.1:

F2.2:

F2.3:

D

Regleta de bornes conexion de red

Regleta de bornes motor

Regleta de bornes dispositivos de control

Regleta de bornes elementos de seguridad

Regleta de bornesrelé

Regleta de conectores para el interruptor interno de CON./
DESC.

Regleta de conectores para el pulsador interno de

3 funciones KDT

Regleta de conectores para el monitor LCD

(Debajo del monitor LCD)

Regleta de conectores para el receptor de radio

Regleta de conectores para el reloj conmutador semanal /
Modulo de monitorizacion de frenos

Regleta de conectores para el sistema electrénico de
posicion final (AWG)

Regleta de conectores para el receptor de radio externo
Regleta de conectores para el pulsador interno de

3 funciones CS

Regleta de bornes para el interruptor de fin de carrera
mecanico (MEC)

Regleta de conectores para el sistema BUS (MS BUS)
Enchufe RJ para el sistema BUS (MS BUS)

Regleta de conectores para el convertidor de frecuencia
(interfaz)

Regleta de bornes para el suministro de aparatos externos de
230V /50 Hz

Regleta de conectores para el sistema de transmisién
Seleccion de la tensién de red

Disponibilidad operativa (verde)

Se ilumina cuando hay suministro de tensiéon.
Indicacion de estado (rojo)

Se ilumina cuando hay errores o cuando se accionan los
dispositivos de seguridad

Tecla de programacion (+)
(Debajo del monitor LCD)
Tecla de programacion (-)
(Debajo del monitor LCD)
Tecla de programacion (P)
(Debajo del monitor LCD)

Proteccion por fusible de aparatos externos de 230V /50 Hz
(max. 1A de accion lenta)

Proteccion por fusible del control y el accionamiento L1
(max. 10 A)

Proteccion por fusible del control y el accionamiento L2
(max. 10 A)

Proteccion por fusible del control y el accionamiento L3
(max. 10 A)

Regleta de bornes del conductor de proteccion (PE)
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2.4 Versién CS 320 FU-I . 2.5 Version CS 320 FU-E

Convertidor de frecuencia integradoenel Convertidor de frecuencia y mando CS 320
accionamiento, mando CS 320 en la carcasa : juntos en una carcasa
separada :
25/1
2.4/1
//

C----=

N\

A Convertidor de frecuencia

A Convertidor de frecuencia : B Mgndo Cs 320 . . . .
B Mando CS 320 : C Modulo de freno / resistencia de frenado (debajo de la platina)

C Carcasa .
Convertidor de frecuencia Siemens
Convertidor de frecuencia Siemens Modelo V20 AA 230V/1~/0,75 kW  enla carcasa combinada

Modelo V20 AA 230V/1~/0,75 kW integrado en el accionamiento, para I? serie STA, L )
para la serie STA en puertas seccionales compensadas con :  sinmodulo de freno niresistencia de frenado

muelles, sin modulo de freno niresistencia de frenado .
Modelo V20 A 400V/3~/0,75 kW en la carcasa combinada

para las series MTZ, MDF, SDO,
con modulo de freno y resistencia de frenado
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25/2
7 )
VEE T
— e o —
[ H -
’EIDDD - <o A
=

<D
S
A Convertidor de frecuencia
B Mando CS 320
C Modulo de freno / resistencia de frenado (debajo de la platina)
D Carcasa
Convertidor de frecuencia Siemens
Modelo V20 400V/3~/1,5 kW en la carcasa combinada
Modelo V20 400V/3~/2,2 kW en la carcasa combinada

para las series MTZ, MDF, SDO,
con modulo de freno y resistencia de frenado
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25/3
N
[
~{A
C
___________ - B
<-{l---D
1
1
il E
1
1
<-F
- Z
A Convertidor de frecuencia
B Contactor de carga
C Fusible de platina*
D Mando CS 320
E Médulo de freno / resistencia de frenado (debajo de la platina)
F Carcasa

*solo enlaversiéon de 230V/1~/1,5 kW y de 400V/3~/4,0 kW

Convertidor de frecuencia Siemens

Modelo V20 230V/1~/1,5 kW en la carcasa maxi
Modelo V20 400V/3~/3,0 kW en la carcasa maxi
Modelo V20 400V/3~/4,0 kW en la carcasa maxi

para las series MTZ, MDF, SDO,
con modulo de freno y resistencia de frenado




2.6 Conexion de convertidor de frecuencia 2.7 Conexion de convertidor de frecuencia

Siemens V20-A / V20-AA Siemens V20
26/1 2.7/1
'U Eﬁ |g| [1L2/NL3 EH U'
P élg) 0 A --1--1 PEl ® ® ®
A------- = |PE ! — [siEmEns SYNAMICS V20 —— D
SINAMICS V20 : O —~a--1--f--"

O<44-----=m== D ! — I—I S —
[2] ! oDooo

: o
= ; []

: — — | — —]
o= | O T T Bl
= e A C ! Ea ® P00 ©0 aa !
§E3aa88EEeE ; . LUBAPE oV w S n

_______ 1600 0 0 = ! : B--- ) !
B ’EUVWDCDC+O : : -E !
FU-I------mmmmeees FU-E--- b--230V/1~/N/PE---- - 400V/3~/PE
ZT--058 T e[ o L3 !
S By B BEeeed
Y SF 5
d-Ycz+_ . c-oO% d-Ycz+_ . c-oOY o £
-~ O0OQaZ0000 SIS O0O0Z0000 §§§2312§%2§§§388
00000282600 | 50008083504
000 Q00O
SHEERE Z|E 5y =
F
I (Y]
X18-C$320 BEes
| I { IO
Leyenda: oooog| X18 - €5320
BK negro PK rosa
GN verde RD rojo Leyenda:
GY gris VT violeta PK rosa
BU azul YE amarillo GN verde
WH blanco BN marron YE amarillo
A Alimentacion de tension, 230V/1~/N/PE BN marrén
(alimentacion a través de CS 320/ X2) WH blanco

B Salida del motor, 230V/3~/PE

C Conexién enchufable para cable de datos FU :
(codigos de color diferentes en FU-ly FU-E) A

D LED de funcionamiento FUU :

Alimentacion de tension, 230V/1~/N/PE o 400V/3~/PE
(alimentacion a través de CS 320/ X2)

Salida del motor, 230V/3~/PE o0 400V/3~/PE

Conexion enchufable para cable de datos FU-E

LED de funcionamiento FU

Conexion de maédulo de freno, CC+/CC-

(conexion de resistencia de frenado en el mdédulo de freno)
Puente (de uso obligatorio)

Mmoo w

-n
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2.8 Datos técnicos CS 320 FU

Datos mecanicos y eléctricos

Dimensiones de la
carcasa:

Montaje:

Alimentacion a
través de

L1 N, PE:
L1, L2, L3, N, PE:

Maxima corriente
nominal de motor:

Fusible:

Consumo propio
del control:

Tensién de control:

Entradas de
control:

Salidas de control:

215x 275 x 190 mm
(FU-10.75 kW)
245 x 455 x190 mm
(FU-E 0.75 kW,
FU-E 1.5 kW / 400V / 3~
FU-E 2.2 KW / 400V / 3~)
260 x 550 x 245 mm
(FU-E1.5 kW / 230V /1~
FU-E 3.0 kW / 400V / 3~
FU-E 4.0 kW / 400V / 3~)

Perpendicular a la pared;
altura minima de 1.100 mm

230V/1~,50/60Hz (0,75 kW /1,5 kW)
400V/3~,50/60Hz (1,5 kW /2,2 kW /

3,0 kW / 4,0 kW)
230V/1~/0.75 kW ->41A
230V/1~ /1.5 kW ->B6.7A
400V/3~/0.75 KW ->2.2A
400V/3~/1.5 kW ->41A
400V/3~/2.2 KW ->56A
400V/3~ /3.0 kW ->73A
400V/3~/ 4.0 kW ->8.8A
230V/1~/0.75 kW ->10A
230V/1~ /1.5 kW ->16 A
400V/3~/0.75 kW ->10A
400V/3~/1.5 kW ->10A
400V/3~ /2.2 kW ->10A
400V/3~ /3.0 kW ->10A
400V/3~ /4.0 kW ->16 A

Elementos de sequridad con
caracteristica K.

En caso de alimentacion con corriente
trifasica, sélo pueden utilizarse fusibles
automaticos en bloques de 3.

max. 750 mA

24V cc, max. 500 mA; protegido por
fusible de rearme automatico para
sensores externos

24V cc, todas las entradas deben
conectarse sin potencial.

Duracién minima de la sefial para el
comando de control de entrada > 100 ms.

24V cc, max. 500 mA.
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Datos mecanicos y eléctricos

Circuito de
sequridad / Parada
de emergencia:

Barrera
fotoeléctrica
(nivel de
proteccién D):

Entrada de
seguridad con
evaluacion de la
resistencia

Pantalla(LCD):

Salidas de relé:

Intervalo de
temperatura:

Humedad del aire:

Vibraciones:

Tipo de proteccion:

Peso:

Esindispensable conectar todas las
entradas sin potencial; si se interrumpe
la cadena de seqguridad, ya no es

posible el movimiento eléctrico del
accionamiento, ni siquiera en el modo de
hombre muerto.

Sila barrera fotoeléctrica se utiliza
como sistema de proteccién de nivel D,
su funcionamiento debe comprobarse
periddicamente, al menos cada 6 meses.
Si se trata de un sistema de autocontrol,
este requisito no se aplica.

Nivel de rendimiento C, cat. 2

para componentes relacionados
con la seguridad con resistencia de
terminacion de 8,2 kQ

Solo debe utilizarse un monitor LCD
original de la empresa Marantec.

Si se conmutan cargas inductivas (p. ej,
otros relés o frenos), deben dotarse de
las corrientes adecuadas (p. ej., diodo
libre, varistores, circuitos RC). Contacto
de trabajo libre de potencial; min. 10 mA;
max. 230 Vea/ 4 A.

Los contactos utilizados una vez para la
conmutacion de potencial, ya no pueden
conmutar corrientes pequenas.

-10°C ... +45°C
-25°C ... +70°C

Funcionamiento:
Almacenamiento:

hasta un 80 % sin condensacion.

Montaje sin vibraciones, p. ej., enuna
pared de ladrillo.

IP 65

aprox. 1,8 kg



2.9 Categoriay nivel de rendimiento del funcionamiento seguro de acuerdo con EN ISO 13849-1

Funcién

Parada de
emergencia

Circuito de
parada

Deteccion

de posicion
final mediante
codificador
absoluto

Deteccion

de posicion
final mediante
interruptor de
posicion final

Evaluacién
de labarrera
fotoeléctrica

Evaluacién de
unaregletade
conmutacion
neumatica

Evaluacién de

uno o dos 8k2/un

OSE SKS

DC

prom.

MTTF,

10

A aa MTTF,
Realizacion D q
Electronica
Terminales de entrada X3, X6, X7, X11
Interrumpe el suministro de

tension de los relés de salida

y de la proteccion principal,
independientemente de la CPU.
Comunicacion con la CPU disponible.

175 anos

Terminales de entrada X3, X7 1175 afos
Interrumpe el suministroala
proteccién principal.

Notificacién a la CPU.

Terminal de entrada X11 1062 anos
Para la determinacion de la posicion

y la deteccion de la posicion final.

Prueba mediante la verificacién de

la plausibilidad de los valores de

posicion esperados con respecto a

los valores de posicion recibidos.

Terminal de entrada X15 1248 afios
Proteccion por fusible mediante

limitacion del tiempo de ejecucién.

Las entradas son evaluadas por la

CPU.

Terminal de entrada X4 1000 afos
Evaluacién de impulsos mediante
la CPU. Los errores se detectan
mediante la evaluacion de plausi-
bilidad en la CPU. La frecuencia
debe estar entre 130 Hz y 190 Hz. La
funcién se monitoriza conmutando
la tension de suministro (T117, IC111)
de la barrera fotoeléctrica antes de
cada carreray cada dos minutos

en reposo. Cuando se activaenla
direccion CERRADQO, el porton se
detiene o retrocede.

Terminal de entrada X4 1123 afos
Evaluacién mediante la CPU.

Ensayo mediante la evaluacion de la

plausibilidad.

La senal de conmutacion debe

llegar poco antes de alcanzar las

posiciones finales inferiores.

Terminal de entrada X4 123 afnos
Evaluacion mediante la CPU.

La funcion se monitoriza

conmutando la tensién de

suministro (IC110, T138) antes de

cada carrera.

Grado de cobertura de diagnostico promedio
Tiempo medio hasta un fallo peligroso

MTTF, Total
con protec-
cion de salida

191 anos

191 anos

188 anos

193 anos

186 anos

190 anos

190 anos

DC

prom.

84,7 %

83,7 %

63.1%

81,9 %

85,6 %

85,6 %

Categoria

Nivel de
rendimiento

d
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3. Montaje

3.1 Instrucciones de seguridad para el montaje

Peligro debido a la inobservancia de las instrucciones de
montaje.

Este capitulo contiene informacion importante para el montaje
seguro del producto.

e Leaconatencién todo este capitulo antes del montaje.

e Sigalasinstrucciones de seguridad.

e |leve acabo el montaje como se describe.

Unicamente el personal especializado cualificado puede llevar a
cabo el montaje.
-> «1.2.2 Personal especializado»

Los trabajos eléctricos solo deben realizarlos electricistas
cualificados.
-> «1.2.2 Personal especializado»

e Antesde los trabajos de cableado, es imprescindible que
desconecte la instalacion del suministro de energia eléctrica.

e Asegurese de que, durante los trabajos de cableado, el
suministro de energia eléctrica permanezca interrumpido.

Los propietarios de las instalaciones o sus representantes deben
haber sido instruidos en su funcionamiento después de que la
instalacion se haya montado.

- Losninos no deben jugar con el control o los dispositivos de
control.

- No debe haber personas u objetos en lazona de peligro de la
instalacion.

- Sedebenrevisar todos los dispositivos de control de
emergencia disponibles.

- Hay que tener en cuenta los posibles puntos de aplastamientoy
corte en la instalacion.

- Nunca metalamano en unainstalacion en funcionamiento o en
las partes moviles.

- Hay que elegir los tipos de lineas y las secciones transversales
de acuerdo con las normas vigentes.

- Paralaconexion fija se debe utilizar un interruptor principal en
todos los polos.

- Laslineas de alimentacién de red y las lineas piloto deben
colocarse por separado.

- Hay que elegir los tipos de lineas y las secciones transversales
de acuerdo con las normas vigentes.

- Sedeben observar las disposiciones de seguridad locales.

- Sedeben observar las indicaciones del fabricante del portén
para el montaje.

Los siguientes puntos deben aplicarse para garantizar un buen

funcionamiento:

- Elporton estda montado, es funcional y estéa disefiado para
funcionar accionado por fuerza.

- ElI'motorreductor estd montado y listo para funcionar.

- Losdispositivos de control y sequridad estan montadosy listos
para funcionar.

- Lacarcasadel control con el control CS 320 FU esta montada.

Se deben observar las normas y disposiciones en vigor.
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Para el montaje del porton, el motorreductor, los dispositivos

de control y los dispositivos de seguridad, se deben tener en
cuenta las instrucciones de los respectivos fabricantes.

3.2 Conexionde red

Requisitos previos
Los siguientes puntos deben aplicarse para garantizar el correcto
funcionamiento del control:

La tensién de red debe coincidir con los datos de la placa de
caracteristicas.

La tension de red debe coincidir con la tension de entrada del
convertidor de frecuencia.

La tension de salida del convertidor de frecuencia debe
coincidir con la tension de alimentacion del accionamiento.
Los datos nominales ajustados del motor deben coincidir con
los datos de la placa de caracteristicas.

Para la corriente trifasica, debe haber un campo giratorio en el
sentido de las agujas del reloj.

Para la conexion fija se debe utilizar un interruptor principal en
todos los polos.

Con la conexion trifasica solo se pueden utilizar disyuntores de
3 bloques de tipo C(max. 16 A).

/\ iPRECAUCION!

Averias de funcionamiento debidas a un montaje incorrecto del
control

Eluso de convertidores de frecuencia da como resultado
corrientes residuales de CC pulsantes de alta frecuencia/
corrientes de fuga contra el conductor de proteccion (PE).
Por lo tanto, cualquier dispositivo de corriente residual (RCD)
utilizado debe ser del tipo B +(VDE 0100-530, 531.3.2).

Se recomienda utilizar un dispositivo de proteccion de
corriente diferencial independiente para cada instalacion de
puerta.

Antes de la primera conexion del mando, tras finalizar el
cableado tiene que comprobarse si todas las conexiones

del motor estan apretadas en el lado del mando y del motor.
Todas las entradas de tension de control estan aisladas
galvanicamente de la alimentacion.

Los cables de control y carga de los accionamientos
conectados deben tener doble aislamiento alo largo del
recorrido completo.



Plano detallado de conexion de red y conexion de motor
(230 V / monofasica / 0,75 kW)

3.2/1

230V /50 Hz

] 1~/ N /PE

Plano detallado de conexion de red y conexién de motor
(230 V / monofasica / 1,5 kW)

3.2/2

o
ToT

1~/ N/ PE

o
<
2
<
3
o 230 V/ 50 Hz
]
<
&
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Plano detallado de conexién de red y conexién de motor
(400 V, trifasica/ 1,5 kW /2,2 kW)

3.2/3

00
oo &
[ | . A7)
X18 %
e/l
DG+ DC- [ols! x21 HED
dgge ©
DC+ DC- o B1 400V /50 Hz
] 3~/ N /PE
W L3 w
© o 7
Vv L2 @9 v
@]
U L1 @d U
X2
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Plano detallado de conexion de red y conexion de motor
(400 V, trifasica / 3,0 kW / 4,0 kW)

3.2/4

R+ R-

D‘C+ ch- _ @

DC+ DC-
W L3
O=r
u L1

Q
Al
®
®
0 A2
To

400V / 50 Hz
3~/ N/PE

Explicacion

A Resistencia de frenado (no en las series STAy FDO)

B Médulo de freno (no en las series STAy FDO)

C Convertidor de frecuencia

D Contactor de carga

M1:  Motor

X0: Regletade bornes de conexion de red
(con el contactor de carga)

X1:  Regletade bornes de conexion de red

X2: Regletade bornes de motor

X1: Regleta de conectores para el sistema electronico de
posicion final con circuito de sequridad

X15: Regleta de bornes parainterruptor final mecanico
(circuito de seguridad en X2 / B1-B2)

X19: Conexidn para la alimentacion de aparatos externos

Conexion:

e (Conectar el sistema electronico de posicion final a X110 los
interruptores de fin de carrera mecanicos a X15 del control.

e Conectar el suministro de tension del CF (A)a X2 o a X10 del

control.

Conectar el motor al convertidor de frecuencia.

Conectar el cable de datos FU(C) a X18 del mando.

Conectar el mando a lared eléctrica.

Los grupos de cables han de fijarse con una abrazadera justo

delante del borne correspondiente.

e Verifique y compare los datos técnicos.

-> «2.8 Datos técnicos CS 320 FU»
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3.3 Proteccion por fusible interna

El control CS 320 FU dispone de una proteccion por fusible interna
(F2)en la entrada de la red. Los elementos de proteccidn estan

equipados de fabrica con fusibles térmicos de 8 A/ T(5,2 x 20 mm).

3.3/1
D
o||x21
400 V /50 Hz
N 8 3—~/N/PE
23 \L3O Y
0
(b8 277
<88
— k
(= S
slols|®

/\ iPRECAUCION!

Averias de funcionamiento debidas a una proteccion por fusible
incorrecta del control

Fusible interno de maximo 10 A/T.

Los fusibles internos no sustituyen la proteccion por fusibles de
la linea de alimentacion. Esta puede ser de un maximo de 16 Ay
debe disenarse como un disyuntor automatico de 3 bloques de
tipo C.

=> «3.2 Conexion de red»
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3.4 Seleccion de latensionde red

La posicion del conector puente en X21 debe adaptarse a la tension
de suministroy a la tension del motor.

3.4/1
@
D)
Ql|1X21
400V /50 Hz
e 3—~/N/PE
F2.3/| ~L3[0®
it Bl
— — O
F2.2 Og
L1O®
— L '
(S
3.4/2
8 X21
o|[®
8 230 V /50 Hz
(ﬁD\LO 1~/N/PE
(@) 58
F2.2 00
' <=>/ NOO
F2.1

Xi !




3.5 Suministro de aparatos externos . 3.6 Conexion del codificador absoluto del

(solo en conexiones de 400 V / trifasicas) sistema electronico de posicion final (AWG)
EICS 320 FU tiene 2 suministros de tension separados para AWG V3 TIPO Marantec
componentes externos, como dispositivos de sefalizacion,
barreras fotoeléctricas, etc. : 3.6/1
X19 230 V/1~ ;-
X4 24V CC
35/1 /—<Q>/\
X4
1200
1100 A
100Q
9|0® RN
8100
700 B
600 L
i
4100
300 :
20Q)|[-+— 24V-DC : A:  Conector AWG
10O[[+-— max. 500mA : B: Bornedelconector AWG
o~ | { AWG TIPO Kostal
S
x19 PQL—— 230v-AC : .
oQIIN——— max. 1A :
1)
||X21
400V /50 Hz :
: 8 3—~/N/PE :
300 : Al
ool | A %
L20O® :
0O :
L1OO
X1 B
: A Conector AWG
NOTA: ¢ B: Bornedelconector AWG
La conexion X19 solo puede utilizarse cuando se suministra con
400 V/N/3~. :  Regletade conectores X11(en conexién A)
La conexion X19 esta protegida por el fusible F1(max. 1A/T).
3.6/3
4 7 En funcion del accionamiento, el
AWG utiliza cables con conductores
gris |amarillo numerados o de color:
4 (gris): Entrada de la cadena de
I: 5 8 seguridad
verde | rosa 5(verde): RS485B
6(blanco): GND
6| 9 7(amarillo): RS485 A
blanco | marron 8(rosa):  Salida del circuito de
seguridad

9(marron): 12V CC

14 Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)



Regleta de conectores B (solo codificador absoluto)

3.6/4
417
[5]8
6|9
[ 1 [ ]
7 8 9 [10 | 11|12
C D
o-/ .
C:  Termopar en el accionamiento
D:  Accionamiento manual de emergencia(manivela de

emergencia o cadena de emergencia)

NOTA:

Para cumplir los requisitos de lanorma EN 12453:2017, el sistema
electrénico de posicién final debe cumplir como minimo con el
nivel de rendimiento «c» con al menos la categoria 2 de acuerdo
conlanorma EN ISO 13849-1.

Para cumplir este requisito, solo se puede utilizar un codificador
absoluto de la empresa Marantec (n.2 de art. 97957) como sistema
electrénico de posicidn final.

3.7 Conexiondelinterruptor de fin de carrera
mecanico (MEC)

Como alternativa al codificador absoluto como sistema electroni-
co, también se pueden conectary evaluar los interruptores de fin
de carrera de leva mecanicos.

El sistema de posiciones finales conectado se detecta automatica-
mente durante la primera puesta en servicio y tras un RESET. Para
un cambio posterior, el sistema de posiciones finales correspon-
diente debe seleccionarse mediante un ajuste de parametros en el
modo de funcionamiento ENTRADA.
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Serie STA, MDF05, MTZ05

3.7/1

Serie MDF20+, KD, MTZ20+

3.7/2

Interruptores de fin de carrera mecanicos

3.7/3

§2 ©@

§5 @

S1 @

S6 ©

Ol0|0I0I0IO

ool ol awno]—

o @@@@@@‘@‘@
(8, ] 0




Circuit

3.7/4

Ejemp

3.7/5

Leyen
S1

S2

S3

S4

Sb

S6

S7

S8

16

o de seguridad
@OB2
@OB1
@9
@0
1@ OW
109
@OV
@09
@le|V
X2
lo de conexion para una separacion de 7 cables
s [@d1
57 @02
o |l@a3
o @05
S1TF @0 6
o 1@ 7
56 @0 8
X15
@OB2
@OB1
29
@0
| @le|]
| “Iek
@OV
29
@ou
X2
da:
Interruptor de fin de carrera adicional ABIERTO
Interruptor de fin de carrera ABIERTO
Interruptor de fin de carrera de seguridad ABIERTO
Interruptor de fin de carrera de seguridad CERRADO
Interruptor de fin de carrera CERRADO
Interruptor de fin de carrera adicional CERRADO
Funcionamiento de emergencia(contacto NC)

Proteccion térmica del motor

NOTA:

Para cumplir los requisitos de la norma EN 12453:2017, los
interruptores de fin de carrera mecanicos deben tener una
aprobacién como «componente probado» de acuerdo con lanorma
EN IS0 13849-1.

Los accionamientos con dispositivo de retencion integrado

no deben estar equipados con interruptores de fin de carrera
mecanicos.

/\ iPRECAUCION!

Daifios materiales debidos a un montaje incorrecto.

La conexion como separacion de 6 cables no esta permitiday
puede deteriorar la placa CS 320.

Potencial de referencia a X2/B1-B2 =24V CC

Potencial de referenciaa X15=12V CC

3.7/6

S
O

000000
Q00000
oo N ol &N =

Ul N

x E

~——v/
S3 S4S/S8

QI

©1@)

000000062
O O

>
N
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3.8 Conexion de dispositivos de control

/I\ iATENCION!

Peligro de lesiones por movimiento incontrolado del portén
No se permite utilizar un comando CERRAR en el
funcionamiento de hombre muerto sin vista al portén.

e |nstale los dispositivos de control para el funcionamiento de
hombre muerto con vistas directas al porton, pero fuera de
la zona de peligro para el operador.

Solo puede enviarse un comando CERRAR sin vistas al
portdn a través de la entrada 1/MOD 32 (X4/9-10).

Si el dispositivo de control no es un interruptor de llave:

e Montelo aunaalturade al menos 1,5 m.

e Mdntelo enun lugarinaccesible para el publico.

Dispositivos de control (estandar)

3.8/1
1000 ]
80®-:j
60®-:j
4O®:Eg
200—=
Tool1d E

X3
Leyenda:

A Pulsador / Entrada CERRADA

B Pulsador / Entrada impulso

C Pulsador / Entrada ABIERTA

(ABIERTA en el interior, con control activo de doble
circulacion)

Pulsador STOP

E Dispositivo de control de parada de emergencia

o
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Pulsador ABIERTO/STOP/CERRADO
(separacion de 6 cables)

3.8/2

p S

©0000

@@@

O
@)

= Nojw || oo [N [o|5
O0J0[0J0[00[O

O
@)

SO

X

w

Pulsador ABIERTO/STOP/CERRADO
(separacion de 4 cables)

3.8/3

©0000

b@@
E E
O

®)
©
LT

=ojw S| orjo N[5
O00I00]00]O

O
@)

>
w

Pulsador impulso
Seleccion de la funcion mediante el parametro IMPULSO
=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

3.8/4

O[0]0J00[0]0[O

= oo [N [ol5
0000000000

>
w

- Pulsador ABIERTO
- Pulsador STOP

17



Receptor de radio externo

3.8/5

>
B

4_-1
-«---

OHOOOOOOOO q% ¢
0000000000 |00«

U U

>
w
—ojw| oo [Njeojols  =jw]d

X19 ﬂ@ e
ool ! 230 V-AC

* opcional, dependiendo de la conexion del receptor de radio

Interruptor de llave

3.8/6

O[0]OJ00[0]0[O

= Nojw S| oo N0 (0[5
0000000000
|
(@]

>
w

Leyenda:

A Pulsador / Entrada CERRADA

C Pulsador / Entrada ABIERTA
(ABIERTA en el interior, con control activo de doble
circulacion)

18

Teclado de tapa KDT
Teclado de tapa con contactos NO/NC.
Hasta el afio de fabricacion 12/2009.

3.8/17

oooooo

X7

J Jumper (puente)

Esimprescindible que el jumper esté enchufado si el teclado KDT
no esta conectado.

Teclado de tapa CS

Pulsador de silicona con contactos NO.
Desde el ano de fabricacion 01/2010.

3.8/8

ooooo

—
w

Interruptor de llave CON./DESC.

Contacto NC, parainterrumpir el funcionamiento del portén
(opcional).

Este interruptor forma parte del circuito de seguridad.

3.8/9

J Jumper (puente)

Esimprescindible que el jumper esté enchufado si el interruptor de
llave no esta conectado.
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3.9 Conexion de larejilla fotoeléctrica

Se pueden conectar hasta 2 rejillas fotoeléctricas en el CS 320 FU.
Larejilla fotoeléctrica 1se conecta a la entrada del dispositivo de
seguridad de borde de cierre. La rejilla fotoeléctrica 2 se conecta a
la entrada programable 2.

Rejilla fotoeléctrica 1
Parametro SKS=MO0OD 4
El cable de conexion (A) es enchufable.

3.9/1
o A

1200

11100 DI
100® ~——
9100 DI
800 » S E—
7100 DI
6100 o -—
500 o -
4100 —
i,, BU <—<
21009 i —
100 o - -

X

N
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Rejilla fotoeléctrica 2
Parametro ENTRADA 2=MOD 12
El cable de conexion(A) es enchufable.

39/2
A

1200 BK

1100 DI
1000 -~
900 DI
800 ~—
7100 -
600 ., e
500 o DI
4100 - -~
300y BU DI
200 —
100 o - .

X4

Leyenda:

BK  negro
GN verde
GY gris
BU azul
WH blanco
BN  marrén

R Receptor
T Transmisor

NOTA:

En este manual se muestran a modo de ejemplo las rejillas

fotoeléctricas GridScan/Pro de la empresa Cedes.

Las rejillas fotoeléctricas GridScan/Pro cumplen con

- elnivel de rendimiento dy la categoria 2 de acuerdo con la
norma EN IS0 13849-1

- el nivel de proteccion E de acuerdo con lanorma EN 12453:2017

Diagramas de otros fabricantes a peticién.

La descripcién exacta de la funcion y la conexion se encuentra
en la documentacion aparte de la rejilla fotoeléctrica.



3.10 Conexion del dispositivo de seguridad de . Dispositivo eléctrico de sequridad de borde de cierre (8,2 kohm)
. ¢ Paréametro SKS=M0D 2
borde de cierre 1

Durante la primera puesta en servicio y después de un 3.10/2
RESET, el sistema de borde de cierre se detectay programa :

automaticamente. Sino hay ningun sistema de borde de cierre
conectado, la entrada se vuelve a solicitar cada vez que se ]lo ,
conecta la tension hasta que se detecta un sistema de borde de 1710 7
cierre. Para un cambio posterior, el sistema correspondiente 1010
debe seleccionarse mediante un ajuste de parametros en 910
el modo de funcionamiento ENTRADA. En el caso de las 8 O
barreras fotoeléctricas con funcion de prueba, debe ajustarse T
manualmente. 7100 }
-> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» 6 1O T\
500||F—"—+18k2
Dispositivo optoelectronico de seguridad de borde de cierre (OSE) 410
Parametro SKS=MO0D 1
30
2100Q) -
3.10/1 T Al
1 00|+
1200Q)| X4
1100
1000 :
910 WH . Dispositivo neumatico de seguridad de borde de cierre (DW)
810 N :  Parametro SKS = MOD 3/ Prueba activa automaticamente
700 BN f §
6 O : 3.10/3
500 :
400 1200
300 110Q)
2009 - 1000
1 0O+ 900
X4 810 T
700 |
600 ]
Leyenda: 5 O
WH blanco 4 O
GN verde
BN  marron i
2100 -
1 0Q)||+

X

AN
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3.11 Conexion de la barrera fotoeléctrica 1

Durante la primera puesta en servicio y después de un
restablecimiento, el sistema de la barrera fotoeléctrica se detecta
y programa automaticamente. Si no hay ningun sistema de barrera
fotoeléctrica conectado, la entrada se vuelve a solicitar cada

vez que se conecta la tensién hasta que se detecta un sistema

de barrera fotoeléctrica. Para un cambio posterior, el sistema
correspondiente debe seleccionarse mediante un ajuste de
parametros en el modo de funcionamiento Entrada.

En el caso de las barreras fotoeléctricas con funcion de prueba,
debe ajustarse manualmente.

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

Barrera fotoeléctrica NC de 4 hilos

sin prueba Parametro BARRER LUM 1=M0OD 3
con prueba Parametro BARRER LUM 1=M0OD5

3.1/1

=N |oijo
2850;
§

O
@)
+

>
N

Barrera fotoeléctrica Marantec de 2 hilos
con prueba Parametro BARRER LUM1=MOD 1

31n/2

(
(

[e)Je)e]
000
!

s [%] =

o
|

l—“l\)‘w -hm\c
O
@)

X
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Barrera fotoeléctrica NPN de 3 hilos

sin prueba Pardametro BARRER LUM 1=MO0D 2
con prueba Pardametro BARRER LUM 1=MOD 4
3M/3

—ojw oo
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Barrera fotoeléctrica PNP de 3 hilos

sin prueba Parametro BARRER LUM1=M0OD 3
con prueba Parametro BARRER LUM1=MOD5
31/4

U Ny

500

4 O —0UT

3100 — ®

200 ©PNP

1100 +

X4 ﬁg
+ l

Leyenda:

R Receptor
T Transmisor

NOTA:

Todas las barreras fotoeléctricas estan activas en direccion de

ABIERTO o CERRADO de acuerdo con el ajuste.

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» (Parametro BARR
FUNC1)
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3.12 Asignacion de terminales a las salidas de
relé
Se dispone de cuatro salidas de relé flotantes, que pueden

programarse con distintos tipos de funciones.
-> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

3.12/1
; IO_\—I -Relé1
-Relé 2
43]- I 8E -Relé 3
2 I 85 -Relé 4
169 oot mesen

X5

Se trata de cuatro salidas de relé flotantes con una capacidad de
carga maximade 4 Aa 230 V/1~.

Eltipo de funcién depende del ajuste de los parametros parala

respectiva salida de relé en el modo de funcionamiento ENTRADA.
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3.13 Conexion de las entradas programables

El control CS 320 dispone de 3 entradas programables para las que
se pueden seleccionar diferentes funciones.
El modo de conexién depende del ajuste de los parametros de cada
entrada.
=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

(Parametro ENTRADA 1-3)

/\ iPRECAUCION!

Riesgo de dafios materiales en la placa de circuitos impresos
debido a una conexion incorrecta

Lasentradas 1, 2y 3 tienen potenciales de referencia diferentesy
no deben funcionar a partir de un potencial comun.

Entradal

Modo de conexion opcional con contactos NO/NC.

Potencial de referencia 24 V CC

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» (Parametro ENTRADA 1)

3.13/1

1200

11100
O — i}‘

O®

00 L )
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00 v\;/v
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oIS
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oIS

X4

= N|w [ o1jor [N [0 5

* opcionalmente
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Entrada 2

Modo de conexion opcional con componentes sobre la base de

8,2 kohm, contactos NO/NC y optosensores.

Potencial de referencia12 V CC

- «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» (Parametro ENTRADA 2)

3.13/2
X ¥ ¥
17K &N
gt B ]
11 —o o o—¢
] BN *
O O
WH

= ojw| oo Njeo o5
x |O 0000 0J0]0]0]0OO
lll©)2)0)6)2)0)6)0)e)%,2,2)

* opcionalmente

Leyenda:

GN verde
BN  marrén
WH blanco

NOTA:

La entrada programable 2 también puede utilizarse parala
conexion de una rejilla fotoeléctrica.

=> «3.9 Conexion de la rejilla fotoeléctrica»

La entrada programable 2 también se utiliza como entrada de
seguridad de acuerdo con lanorma EN 12453:2017.

Si se detecta un valor de resistencia durante la primera puesta

en servicio y después de un restablecimiento, se activa
automaticamente MOD 2 (entrada de seguridad). A continuacion,
debe activarse manualmente un dispositivo de seguridad de borde
de cierre de 8,2 kohm conectado individualmente.

-> «3.14 Entrada de sequridad de acuerdo con lanorma EN 12453»
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Entrada 3

Regleta de conectores para el cableado opcional con reloj conmuta-
dor semanal enchufable, médulo de monitorizacion de frenos BWM1
enchufable o como conexidn para monitorizar una proteccion de
carga externay frenos del motor.

Potencial de referenciabV CC

- «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» (Parametro ENTRADA 3)

3.13/3

*opcionalmente

A

Reloj conmutador semanal

El reloj conmutador semanal proporciona un programa semanal
para abrir y mantener abierto la unidad de porton con hasta

8 conmutaciones al dia. Mientras el porton se mantiene abierto, el
conmutador horario emite una sefal continua que impide que la
unidad de portdn se cierre.

Una vez transcurrido el intervalo de tiempo ajustado, esta sefal
continua se desconectay la unidad de portén puede volver a
cerrarse, p. €j., manualmente mediante un comando CERRAR.
También es posible el cierre automatico.

Para ello, en el modo de funcionamiento Entrada debe ajustarse el
parametro TIEMPO AP =1.

B

Modulo de monitorizacion de frenos BWM1

El modulo de monitorizacion de frenos es necesario para los
accionamientos con freno conmutado (relé 4 / MOD 14-16). El
modulo monitoriza el funcionamiento de los frenos.

c

Monitorizacion de la proteccion de carga externa y frenos del
motor (opcional)

- «3.13/5»

La descripcién exacta de la funciony la conexion se encuentra

en la documentacion aparte del reloj conmutador semanal y del
maddulo de monitorizacion de frenos.

23



Conexion del médulo de monitorizacion de frenos

3.13/4
X5|@01 —
loc —
@03 —
[0ga -
1©@Q5 —
@97 —
|:08 — ]
©d1 °© A
2L e
Ood4a
-
X10
B|[2 2] Z]
~ o~ + -
J@@@@ C
=)
Leyenda:

A Mdédulo de monitorizacion de frenos BWM 1
B Rectificador de freno

C Freno del accionamiento

D Suministro de tension frenos (CA)

NOTA:

Si el MOD 14-16 (control de frenos) se ajusta en el relé 4, el

modo para el médulo de monitorizacién de frenos se ajusta
automaticamente en la entrada 3. Si se utiliza un reloj conmutador,
hay que ajustar esta configuracion para poder establecer el MOD
del reloj conmutador en la entrada 3.

Opcionalmente, la entrada 3 también puede utilizarse para

monitorizar una proteccién de carga externay los frenos del motor.

El parametro ENTRADA3 debe ajustarse entonces en MOD 22.
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Conexion de la monitorizacion de la proteccion de cargay frenos
del motor (opcional)

Sila potencia del motor del portén/convertidor de frecuencia
utilizados supera la capacidad de carga maxima del dispositivo

de proteccion interno, se debe utilizar una proteccion de carga
externa.

En este caso, la entrada 3 puede utilizarse para monitorizar la
proteccién de carga externay de los frenos del motor garantizar asi
un funcionamiento seguro.

3.13/5

X10

+ 5V
GND
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11 1 nl 10n
11 312 513 13n0 AT
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CEPGITNES
®54NC 62NC X
P ® X ® ®
Ari 412 613 14NnO A2
gl 1 1 |lol

—
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R

l
+
1

L
:

©

El cableado se suministra preparado de fabrica.
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3.14 Entrada de seguridad de acuerdo conla
norma EN 12453

Desde 2001, la norma EN 12453 incluye requisitos mas estrictos
para la seguridad de los interruptores de puertas peatonales.
Conlanorma EN 12453:2017, ahora también se imponen mayores
requisitos de seguridad (nivel de rendimiento c, cat. 2)alos
interruptores de cable flojo y alos interruptores de los dispositivos
anticaidas, entre otros, incluidos la transmision y el procesamiento
de la senal.

Con el ajuste MOD 2, la ENTRADA 2 programable permite la
evaluacion de estos componentes, que funcionan todos con un
valor de resistencia interna de 8,2 kohm. En caso de averia en uno
de los componentes, la instalacion no puede funcionar y aparece
en la pantalla el mensaje FALLO STOP.

Se pueden enlazar de 1a 4 componentes sobre la base de 8,2 kohm
de acuerdo con los siguientes esquemas de conexion. No importa
cual de los respectivos interruptores representa los componentes
1-4.

* opcionalmente

v Latolerancia de los valores de resistencia individuales no debe
superarel1%.

Conexion de 4 componentes

3.4 /1
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Conexion de 3 componentes

3.14/2
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Conexion de 2 componentes
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NOTA:

Durante la primera puesta en servicio y después de un
restablecimiento, la entrada 2 se establece unavezen A
(autoaprendizaje).

Sise detecta un valor de resistencia, se ajusta automaticamente
MOD 8 (entrada de seguridad)y el valor medido se almacenay se
monitoriza como referencia para los componentes de seguridad
conectados.

Una desviacién del valor medido conduce a un mensaje de error.

Sien la conexion se afiade o se elimina un elemento de seqguridad,
se debe volver a realizar la medicion de la resistencia. Para ello, el
parametro ENTRADA 2 debe volver a ajustarse manualmente en A
(autoaprendizaje)y la tensidn de suministro debe desconectarse y
volver a conectarse una vez. A continuacion, se realiza una nueva
medicion.

Los componentes utilizados deben cumplir con el nivel de
rendimiento c/cat. 2 de acuerdo con lanorma EN IS0 13849-10
estar homologados como componentes probados para cumplir
con los requisitos de la norma EN 12453:2017.

Alternativamente, la proteccion contra caidas también puede
equiparse con un contacto NC e integrarse en el circuito de
sequridad del control (X3/1-2). Este interruptor con contacto NC
debe estar homologado como componente probado de acuerdo
con lanorma EN ISO 13849-1. Para garantizar la monitorizacion de
los circuitos transversales, el cable de conexién debe colocarse
aquien un tubo de proteccion.
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3.15 Receptor de radio, enchufable

Se pueden conectar 2 receptores de radio diferentes y enchufables
directamente al control.

Radio CS de 1 canal, multibit, 15 ubicaciones de almacenamiento
- 868MHz-N.2art. 76616

- 433MHz-N.2art. 76614

Transmisores portatiles compatibles:

- RT52,28,29, 31

- Digital 382, 384, 313, 321, 323, 306, 318

Digital 991 de 1canal, AES 128 Bit, 200 ubicaciones de
almacenamiento

- 868 MHz-N.2art. 118726

- 433 MHz-N.2art. 118727

Transmisores portatiles compatibles:

- Digital 564, 663, 572, 633, 506, 517, 518

3.15/1

A Antena

B Tecla de programacion
C Led

La descripcion exacta de la funcidon y la conexion se encuentra
en ladocumentacion aparte del receptor de radio.
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3.16 Radio CS

Conexion
e Enchufe el receptor de radio en la regleta de conectores X9.

Programacion de los cédigos del transmisor

e Pulse latecla de programacion (B) durante mas de
1,6 segundos. Se activa el modo de programacion.
Elled(C)parpadea.

e Pulse lateclade canal de su transmisor.
Si el radiocontrol ha memorizado el cédigo del transmisor, el
led se ilumina durante aprox. 4 segundos.

Se pueden memorizar un total de 15 cédigos de transmisores
(transmisor portatil).

Sitodas las ubicaciones de almacenamiento estan ocupadas, el led
parpadea muy rapidamente.

Ademas, se pueden integrar mas transmisores portatiles mediante
la duplicacion de un transmisor portatil a otro.

Borrado selectivo de un cédigo de transmisor

e Pulse latecla de programacion (B) durante mas de
1,6 segundos. Se activa el modo de programacion.
Elled(C)parpadea.

e Mantenga pulsada la tecla de programacion. Se activa el modo
de borrado. El led parpadea muy rapidamente.

e Pulse lateclade canal deseada de su transmisor.
Cuando el led se ilumina durante aprox. 4 sequndos, el cddigo
del transmisor correspondiente se ha borrado.

Puede cancelar el proceso de borrado pulsando brevemente la
tecla de programacion.

RESET (borrar todo el almacenamiento)

e Pulse latecla de programacion (B) durante mas de
1,6 segundos. El modo de programacion esta activado.
Elled(C)parpadea.

e Mantenga pulsada la tecla de programacion.
Se activa el modo de borrado. El led parpadea muy
rapidamente.

e Vuelvaa pulsar la tecla de programacion durante mas de
1,6 segundos.
Cuando el led se ilumina durante aprox. 4 sequndos, se han
borrado todas las ubicaciones de almacenamiento.

Puede cancelar el proceso de borrado pulsando brevemente la
tecla de programacion.
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3.17 Digital 991

Conexion
e Enchufe el receptor de radio en la regleta de conectores X9.

Programacion de los cédigos del transmisor

e Pulse latecla de programacion (B) durante mas de
1,6 segundos. Se activa el modo de programacion.
Elled(C)parpadea.

e Pulse lateclade programaciony, posteriormente, la tecla de
canal de su transmisor.
Si el radiocontrol ha memorizado el cédigo del transmisor, el
led se ilumina durante aprox. 2 sequndos.

Se puede memorizar un total de max. 200 coédigos de transmisor
(transmisor portatil). Si todas las ubicaciones de almacenamiento
estan ocupadas, el led parpadea muy rapidamente.

Borrado selectivo de un cédigo de transmisor.

e Pulse lateclade programacion (B) durante mas de
1,6 segundos. Se activa el modo de programacion.
Elled(C)parpadea.

e Mantenga pulsada la tecla de programacion. Se activa el modo
de borrado. El led parpadea muy rapidamente.

e Pulse lateclade canal deseada de su transmisor.
Cuando el led se ilumina durante aprox. 2 segundos, el cédigo
del transmisor correspondiente se ha borrado.

Puede cancelar el proceso de borrado pulsando brevemente la
tecla de programacion.

RESET (borrar todo el almacenamiento)

e Pulse latecla de programacion (B) durante mas de
1,6 segundos. Se activa el modo de programacion.
Elled(C)parpadea.

e Mantenga pulsada la tecla de programacion. Se activa el modo
de borrado. El led parpadea muy rapidamente.

e Vuelvaa pulsar la tecla de programacion durante mas
de 1,6 segundos. Cuando el led se ilumina durante aprox.
2 segundos, se han borrado todas las ubicaciones de
almacenamiento.

Puede cancelar el proceso de borrado pulsando brevemente la
tecla de programacion.
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3.18 Conexion del receptor de radio externo 3.19 Conexion del convertidor de frecuencia

Ademas de la conexion estandar de un receptor de radio externo Através de la interfaz X18 se puede conectar un convertidor de
(«3.8/5» Receptor de radio externo), también existe una version ¢ frecuencia Siemens para controlar el accionamiento del porton
opcional precableada y enchufable. independientemente de la velocidad.

3.18/1 P3a9/1

La descripcion exacta de la funcion y la conexion se encuentra . AN
en ladocumentacion aparte de los modulos del BUS. : A iPRECAUCION!

Dafios materiales debidos a un montaje incorrecto

Cuando se utiliza un convertidor de frecuencia, el accionamiento,
el cableado y el modulo del convertidor deben coincidir.

e Pongase en contacto con el servicio técnico de Marantec.
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3.20 Conexion del monitor LCD

El monitor LCD proporciona un acceso completo a todos los
ajustes del menuy a los parametros del control.
=> «B. Programacion»

Casquillo de enchufe X8

3.20/1

I I

v U
©)

r -
I
1
|
1

/\ iPRECAUCION!

Danos materiales debidos a un montaje incorrecto

El monitor LCD debe conectarse en estado sin tension.

Solo debe utilizarse un monitor LCD de la empresa Marantec
(n.2 de art. 91447).

/\ iPRECAUCION!

Danos materiales debidos a un montaje incorrecto

El modulo led Marantec (n.2 de art. 103239) no es combinable con
el CS 320 FU. El usoy la puesta en servicio pueden provocar la
destruccion de la placa de circuitos impresos CS 320 FU.

3.20/2
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3.21 Conexion de los componentes del MS BUS

Hay dos interfaces de BUS en la placa de circuitos impresos para

conectar varios componentes.

El monitor LCD MS-BUS (#121246) se suministra con un cable de

conexion de 3 m.

El monitor LCD MS-BUS permite (al igual que el monitor LCD

estandar) un acceso completo a todos los ajustes de los

parametros. Los modulos de funcion del MS BUS pueden utilizarse

para ampliar las funciones o implementar funciones adicionales.

- Modulo ES: Evaluacién de los sistemas de seguridad de
entrada

- ModuloE/S:  Extensién de entrada/salida

- ModuloGV: Control de doble circulacién

Regleta de conectores X16/X17

3.21/1
X17
o 11| GND
[e]|| ¢vOC
[e]|| Rs485A
-\---r——- Y RS-485B
\ V4
\7/
A —
/ \
X16
]
T — "
1
1
I—
ve U
c © © ©
©
A Médulo ES Conexion a X16 o X17
B Médulo E/S o mddulo GV Conexion a X16 o X17
C Monitor LCD Conexion solamente a X16

La descripcién exacta de la funcidony la conexion se encuentra
en ladocumentacion aparte de los modulos del BUS.

NOTA:

Las regletas de conectores X16 y X17 solo pueden asignarse una vez
cada una. Sin embargo, se pueden conectar varios modulos BUS
mediante cables de puente especiales.

Se debe tener en cuenta el consumo de corriente.
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3.22 Sistema de transmision por radio

El sistema de transmision por radio es un sistema de radio
bidireccional. El sistema de transmision se utiliza para la
transmision inalambrica de sefales de dispositivos de seguridad
en unidades de portoén.

LLa conexion por radio se realiza entre un componente interno
enchufable que se conecta a X20 y una unidad externa que se
monta en la hoja de la puerta.

Se pueden transmitir sefiales de diferentes sistemas de bordes de
cierre y/o de un circuito de sequridad.

Esto elimina la necesidad de transmision por cable en espiral.

3.22/1

0000000000
X20

A Componente enchufable. Se enchufa en laregleta de
conectores X20 del CS 320.

B Unidad externa. Se monta en la hoja de la puerta. Aqui se
conectan laregleta de seguridad y el circuito de seguridad.

La descripcion exacta de la funcidony la conexion se encuentra
en ladocumentacion aparte del sistema de transmision.
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4. Inicializacion

Durante la primera puesta en servicio y después de un RESET,
sereconoceny se programan automaticamente los siguientes
componentes:

- Sistema de posicion final

- Dispositivo de sequridad de borde de cierre

- Sistemade barreras fotoeléctricas

Entrada 2 (entrada de seguridad)

Durante este proceso (aprox. 60 segundos), el led verde parpadeay
la pantalla muestra «PLEASE WAIT...» en la linea superior.

No es posible operar el sistema durante este tiempo.

El sistema de posicion final debe instalarse antes de la primera
puesta en servicio.

Los componentes pueden modificarse o anadirse posteriormente
atraves de la pantalla LCD o de una nueva inicializacion.

Siun componente aun no esta conectado, esto se indicaen la
pantalla con «A».

El sistema busca este componente cada vez que se inicializa.

Si se detecta, se establece automaticamente el modo de ajuste
correspondiente.

Excepcion:

La entrada 2 permanece inactiva(OFF)a menos que se detecte un
valor de resistencia durante la inicializacion.

Si se detecta un valor de resistencia en la entrada 2 durante

la primera puesta en servicio, se evalua como un elemento de
seguridad y se pone en funcionamiento como una entrada de
seguridad.

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» / Parametro ENTRADA 2

NOTA:

Lainicializacion no solo sirve para programar varios componentes
del sistema, sino que también ofrece la posibilidad de cambiar
directamente el idioma del mendu.

Elidioma del menu preestablecido (ESPANOL) aparece durante

60 segundos como un texto parpadeante en la pantalla. El idioma
deseado puede seleccionarse con las teclas[+]y[-]y guardarse
con latecla[P]. Posteriormente, todas las visualizaciones de texto/
mensajes se muestran en el idioma seleccionado.

Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)



5. Ajuste de las posiciones finales

5.1 Comprobacion del sentido de giro de la
salida/direccion de desplazamiento

Cambio al modo de funcionamiento Ajuste
e Pulse latecla(P)hasta que aparezca AJUSTE.

Comprobacion de la direccion de desplazamiento

e Pulse latecla(+). El porton debe abrirse.

e Pulselatecla(-). El porton debe cerrarse.
Si es correcto, continle con el ajuste de las posiciones finales.
De lo contrario, cambie la direccidn de desplazamiento.

Cambio de la direccion de desplazamiento

e Pulse simultdneamente las teclas (+)y (-) durante mas de
5 segundos. La pantalla muestra «SENT.GIR IZQU.».
Se borran todas posibles posiciones finales almacenadas.
Continue con el ajuste de las posiciones finales.

5.2 Ajuste de los interruptores de fin de carrera
mecanicos

Cambio al modo de funcionamiento Ajuste
e Pulse latecla(P)hasta que aparezca AJUSTE.

Ajuste de las posiciones finales ABIERTA y CERRADA

El ajuste de las posiciones finales se describe enla
documentacién independiente de los interruptores de fin de
carrera mecanicos.

e Salga del modo de ajuste pulsando la tecla(P).

Para tener en cuenta

No se sale automéaticamente del modo de ajuste. Para volver al
funcionamiento normal, hay que salir del modo de ajuste pulsando
la tecla(P).
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5.3 Ajuste del sistema electrénico de
posiciones finales mediante los botones de
ajuste de la placa de circuitos impresos

Cambio al modo de funcionamiento Ajuste
e Pulse latecla(P)durante aprox. 5 segundos.
Elled rojo parpadea lentamente.

Ajuste de la posicion final ABIERTO

e (Coloque el porton en la posicién final ABIERTO deseada
pulsando las teclas (+/-).

e Almacene la posicion final pulsando la tecla(P)y pulsando
adicionalmente la tecla(+).
El led rojo parpadea rapidamente durante aprox. 1 segundo.

Ajuste de la posicion final CERRADO

e (Coloque el portén en la posicién final CERRADO deseada
pulsando las teclas (+/-).

e Almacene la posicion final pulsando la tecla(P)y pulsando
adicionalmente la tecla(-).
Elled rojo parpadea rapidamente durante aprox. 1 segundo.

Se sale automaticamente del modo de ajuste.
Elled rojo se apaga.

Para tener en cuenta

- Sesale del modo de ajuste automaticamente después de aprox.
7 minutos si no se pulsa ninguna tecla.

- Durante el primer ajuste se deben memorizar las dos
posiciones finales; de lo contrario no es posible el
funcionamiento normal.

- Sisecorrige una posicion final, se puede salir del modo de
ajuste pulsando la tecla(P) después de programar la posicion
final especial.

- Después de programar los interruptores de fin de carrera, el
tiempo de ejecucién del sistema se aprende automaticamente.
Las funciones del control son las mismas que en el
funcionamiento automatico.
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5.4 Ajuste del sistema electrénico de
posiciones finales mediante el monitor LCD

/\ iPRECAUCION!

Daios o destruccion debido a un montaje incorrecto
El monitor debe conectarse en estado sin tension. Solo se puede
utilizar el monitor LCD estandar (#91447) de la empresa Marantec.

Cambio al modo de funcionamiento Ajuste
e Pulse latecla(P)hasta que aparezca AJUSTE.

Ajuste de la posicion final ABIERTO

e Coloque el porton en la posicion final ABIERTO deseada
pulsando las teclas (+/-).

e Almacene las posiciones finales pulsando la tecla(P)y pulsando
adicionalmente la tecla(+).
En la pantalla aparece el mensaje «<PROGR ARR».

Ajuste de la posicion final CERRADO

e Coloque el porton en la posicion final CERRADO deseada
pulsando las teclas (+/-).

e Almacene la posicion final pulsando la tecla(P)y pulsando
adicionalmente la tecla(-).
En la pantalla aparece el mensaje «PROGR ABA».

Se sale automaticamente del modo de ajuste.

Para tener en cuenta

- Sesale del modo de ajuste automaticamente después de aprox.
7 minutos si no se pulsa ninguna tecla.

- Durante el primer ajuste se deben memorizar las dos
posiciones finales; de lo contrario no es posible el
funcionamiento normal.

- Sise corrige una posicion final, se puede salir del modo
AJUSTE pulsando la tecla (P) después de programar las
posiciones finales especiales.

- Despuésde programar los interruptores de fin de carrera, el
tiempo de ejecucidén del sistema se aprende automaticamente.
En la pantalla se muestra el mensaje MAR. APREND. Las
funciones del control son las mismas que en el funcionamiento
automatico.
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5.5 Ajuste de las posiciones intermedias del
sistema electroénico de posiciones finales
mediante el monitor LCD

En el modo de funcionamiento Automatico, mueva el porténala

posicion deseada

e Mueva el porton ala posicion intermedia deseada (INTER ABR o
INTER CER) pulsando la tecla (+/-).

Cambio al modo de funcionamiento Entrada

e Pulse latecla(P)hasta que aparezca ENTRADA.

e Pulse simultaneamente las teclas (+)y(-) durante mas de
2 sequndos. El primer parametro aparece en la segunda linea
de la pantalla.

Almacenamiento de las posiciones intermedias ABIERTO

(INTER ABR) o CERRADO (INTER CER)

e Pulse las teclas (+/-) hasta que aparezca el pardmetro
INTER ABR o INTER CER.
Elvalor se establece en A.

e Pulse latecla(P)para aceptar la posicidn actual del porton
como posicion intermedia.

e (Guarde la posicidn intermedia pulsando de nuevo la tecla(P).

Salir del modo de funcionamiento Entrada

e Pulse simultaneamente las teclas (+)y(-) durante mas de
1segundo.
Se sale de Entrada.

Cambio al modo de funcionamiento Autométicg
e Pulse latecla(P)hasta que aparezca AUTOMATICO.

Para tener en cuenta

Si hay que corregir una posicion intermedia, se puede cambiar el
valor programado en el menut ENTRADA o volver a establecerlo en
A para poder iniciar una nueva programacion.
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6. Programacion

6.1 Vistageneral del monitor LCD

/\ iPRECAUCION!

Danos materiales debidos a un montaje incorrecto
La pantalla debe conectarse en estado sin tension. Solo se puede
utilizar el monitor LCD estandar (#91447) de la empresa Marantec.

6.1/1
H
| mm | | | A
A F AUTOMATICO 01 G
POSICION DE REPOSO F
+| |- P
D D P
\ | [ | Y
C D E

Aclaracion:

Valor / estado
Valor / estado
Jumper

A:  Modo de funcionamiento / informacién de diagndstico
B:  Parametros/informacion de diagnostico

C: Tecla(+)

D:  Tecla(-)

E: Tecla(P)

F:

G:

H:

Cuando se activa el jumper H, las teclas (+), (-) y (P) estan sin
funcionamiento.
Lavisualizacion de la pantalla sigue funcionando.

Después de encender el control, este se encuentra en la fase de
inicializacion. En la pantalla se muestra «<PLEASE WAIT...». El
control no esta preparado para funcionar. La fase de inicializacion
dura aproximadamente 60 segundos tras el primer encendido.
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6.2 Modos de funcionamiento del monitor LCD

El control dispone con el monitor LCD de cuatro modos de
funcionamiento:

1. AUTOMATICO

2. AJUSTE

3. ENTRADA

4. DIAGNOSTICO

Se sale de los modos de funcionamiento AJUSTE, ENTRADAy

DIAGNOSTICO 7 minutos después de la tltima puIsaciQn de tecla.
El control cambia al modo de funcionamiento AUTOMATICO.

Modo de funcionamiento 1: AUTOMATICO
En el modo de funcionamiento AUTOMATICO se acciona la unidad
de portén.

Pantalla:
- Visualizacion de la funcién realizada
- Visualizacion de los posibles errores

Siel parametro «Autoenclavamiento» se ajustaa MOD 2-70MOD 9
en el menu de entrada, la pantalla cambia de AUTOMATICO a
MANUAL.

Modo de funcionamiento 2: AJUSTE
En el modo de funcionamiento AJUSTE, se ajustan las posiciones
finales ABIERTO y CERRADO.

/I\ iPRECAUCION!

Dainos materiales debidos a una operacion incorrecta del
control

En el modo de funcionamiento AJUSTE, el sistema electronico
de posicion final (AWG) no se desconecta al alcanzar la posicion
final. El porton puede resultar dafiado si se sobrepasa la posicion
final.

Se puede realizar un ajuste fino en el modo de funcionamiento
ENTRADA.

Pantalla:
- Visualizacion del valor de la posicion final

Modo de funcionamiento 3: ENTRADA
En el modo de funcionamiento ENTRADA, se pueden cambiar los
valores de distintos parametros.

Pantalla:
- Visualizacion del parametro seleccionado
- Visualizacién del valor/estado ajustado

Modo de funcionamiento 4: DIAGNOSTICO
En el modo de funcionamiento DIAGNOSTICO, se pueden consultar
controles especificos del porton.

Pantalla:

- Visualizacion del control
- Visualizacion del estado de control
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6.3 Menude expertos

En el modo de funcionamiento ENTRADA solo aparecen algunos
parametros que el usuario puede ajustar en los ajustes de fabrica
(por defecto). Estos parametros de ajuste corresponden a los
requisitos mas frecuentes de un sistema de portones industriales
y son suficientes para la puesta en servicio en una situacién
habitual.

El ultimo elemento de esta lista es el parametro «kEXPERT MENU».
Este siempre estd en OFF.

OFF: Numero limitado de ajustes de parametros:

- Idiomadel menu
- INTERABR

- TIEMPO AP

- AVISOPREV

- CIER.RAP

- OFF INVERS.
- ENTRADA1

- AUTOMATIC

- P-FREN ABR

- P-FRENCER

- SPEEDABR.

- SPEEDCERR.
- SOFTRUN ABR.
- SOFTRUN CER.
- R.ACEL. ABR.
- R.ACEL.CER.
- R.RET.ABR.

- R.RET.CER.

- MOTORYV

- MOTORI

- MOTORP

- MOTOR PHI

- MOTORHZ

- MOTORR/MIN
-  EXPERT MENU

Al establecer el pardametro EXPERT MENU en ON, se activa el modo
experto. Ahora se puede acceder a todos los parametros del menu
de entraday ajustarlos.

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

Para tener en cuenta

- Sesale del modo experto automaticamente después de aprox.
7 minutos si no se pulsa ninguna tecla. Luego, solo la seleccion
limitada de parametros esta nuevamente disponible hasta que
el parametro EXPERT MENU se vuelva a poner en ON.

- Lo mismo ocurre con la desconexion de la tension. Esto
también pone el parametro EXPERT MENU de nuevo en OFF.
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6.4 RESET

La funcion RESET permite restablecer los parametros de control a
los ajustes de fabrica preseleccionados.
=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

Parametro AJUS.FABRICA
Seleccion del conjunto de parametros que se restablece durante
un RESET.

Se pueden realizar diferentes tipos de reinicio, restableciendo mas
0 menos ajustes.
=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

Parametro RESET

Restablecimiento parcial 1:

Serestablecen todos los ajustes de los parametros, excepto los
ajustes del convertidor de frecuencia(solo en CS 320 CF).

Restablecimiento parcial 2:

Serestablecen todos los ajustes de los parametros, excepto los
ajustes de las posiciones finales y el sistema de posicion final
detectado.

Restablecimiento completo:

Todo se restablece a los ajustes de fabrica.
-> «B.5 RESET del control con monitor LCD»
=> «B6.6 RESET del control sin monitor LCD»

Parametro RES. CONVERT.

Restablecimiento de todos los pardmetros del convertidor de
frecuencia a la configuracion de fabrica. Todos los demas ajustes
se mantienen.

=> «B.7RESET de los ajustes del convertidor de frecuencias»

6.5 RESET del control con monitor LCD

Cambio al modo de funcionamiento ENTRADA

e Pulse latecla(P)hasta que aparezca ENTRADA.

e Pulse las teclas(+)y(-)durante mas de 2 segundos para activar
la entrada.

Restablecimiento del control

e Pulse las teclas (+/-) hasta que aparezca el pardmetro RESET.
El valor se ajusta a «OFF».

e Pulse latecla(+)hasta que aparezca MOD 3.

e Pulse latecla(P)parainiciar RESET.

Se ejecuta la fase de inicializacion y se programan
automaticamente todos los componentes de seqguridad
conectados, asi como el sistema de posicidn final.

Cambio al modo de funcionamiento Ajuste
=> «b.4 Ajuste del sistema electronico de posiciones finales
mediante el monitor LCD»

Cambio al modo de funcionamiento Autométicg
e Pulse latecla(P)hasta que aparezca AUTOMATICO.
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6.6 RESET del control sin monitor LCD

e Interrumpa la tension de suministro.
Mantenga pulsadas simultaneamente las teclas de la placa de
circuitos impresos(P)y(-).

e Vuelva a conectar la tension de suministro.
Mantenga pulsadas simultaneamente las teclas de la placa de
circuitos impresos (P)y(-) hasta que el led rojo (H6) parpadee
rapidamente.

e Suelte las teclas de la placa de circuitos impresos (P)y (-).

A continuacion, se ejecuta la fase de inicializacion (unos
60 segundos).

Durante lainicializacion no es posible la programacion ni el
funcionamiento de la instalacion.

Tras la inicializacion, se borran las posiciones finales y se
restablecen todos los parametros a los ajustes de fabrica.

6.7 RESET de los ajustes del convertidor de
frecuencias

Cambio al modo de funcionamiento Entrada

e Pulse latecla(P)hasta que aparezca ENTRADA.

e Pulse las teclas(+)y(-)durante mas de 2 segundos para activar
la entrada.

Ejecutar un restablecimiento
e Pulse las teclas (+/-) hasta que aparezca el pardmetro RES.
CAMBIAD.
El valor se ajusta a «OFF».
Pulse la tecla (+) hasta que aparezca «ON».
Pulse la tecla(P) parainiciar RESET.

Se ejecuta la fase de inicializacion y se restablecen todos los
ajustes del convertidor de frecuencia a los valores de fabrica.

Ahora se deben realizar nuevamente los ajustes.

Cambio al modo de funcionamiento AUTOMI-’\TI(;O
e Pulse latecla(P)hasta que aparezca AUTOMATICO.
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7. Convertidor de frecuencia

7.1 Aspectos generales

Con el mando de convertidor de frecuencia, las velocidades de
desplazamiento de la puerta pueden ajustarse por separado en

el sentido de APERTURA y CIERRE. La velocidad se obtiene con
el valor de la frecuencia ajustada. Mediante este control de la
instalacion de puerta independiente de la velocidad se logra un
movimiento de la puerta que protege la mecanicay que, entre otras
cosas, permite

- tiempos de acceso mas cortos,

- unareduccion de la generacion de corrientes de aire y

- unaminimizacion de los costes de calefaccion.

En este caso, los tiempos de aceleracion y retardo (rampas)
permiten un arranque suave y una parada suave en las posiciones
finales.

7.2 Valores ajustables

A continuacion se realizan ajustes de parametros que estan
relacionados directamente con la regulacion de velocidad a través
del modulo de convertidor de frecuencia.

Para una mejor comprension, seguidamente se ilustran diversos
diagramas de flujo sobre los ajustes individuales.

=> «7.3 Diagramas de marcha»

P-FREN ABR (punto de frenado ABRIR)

Inicia el retardo R. RET. ABR. Posteriormente, el desplazamiento
continua a velocidad minima f ..o .ax

Este parametro no aparece en el menu hasta no haber programado
las posiciones finales y se muestra como valor negativo en relacion
con el punto de desconexion final superior.

El ajuste a través del menu solo puede realizarse en combinacion
con un emisor de valor absoluto.

Si se utilizan interruptores finales mecanicos, el interruptor final
previo ABRIR sirve como marca de posicion para la reduccion de
velocidad.

Sélo se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR

P-FREN CER (punto de frenado CERRAR)

Inicia el retardo R. RET. CER. Posteriormente, el desplazamiento
continua a velocidad minima f . .o cex

Este parametro no aparece en el menu hasta no haber programado
las posiciones finales y se muestra como valor positivo en relacion
con el punto de desconexion final inferior.

El ajuste a través del menu solo puede realizarse en combinacion
con un emisor de valor absoluto.

Si se utilizan interruptores finales mecanicos, el interruptor final
previo CERRAR sirve como marca de posicion para la reduccion de
velocidad.

Sélo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.
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P-FREN CER 2 (punto de frenado CERRAR 2)

Permite el desplazamiento de cierre de la puerta con 3 velocidades
distintas. El punto de frenado CERRAR 2 inicia el retardo R. RET.
MX. Posteriormente, el desplazamiento continua a velocidad
normal fSPEEDCERR.

Este parametro no aparece en el menu hasta no haber programado
las posiciones finales y se muestra como valor positivo en relacion
con el punto de desconexion final inferior.

El ajuste a través del menu solo puede realizarse en combinacién
con un emisor de valor absoluto.

Esta funcidn no puede aprovecharse si se utilizan interruptores
finales mecanicos.

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

SPEED ABR. (velocidad normal ABRIR)

Aqui puede ajustarse la velocidad normal para el movimiento de la
puerta ABRIR. Velocidad de desplazamiento f . ..

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR

SPEED CERR. (velocidad normal CERRAR)

Aqui puede ajustarse la velocidad normal para el movimiento de la
puerta CERRAR. Velocidad de desplazamiento f_, . ..o

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

MX SPEED CER. (velocidad mdxima CERRAR)

Aqui puede ajustarse la velocidad maxima para el movimiento de la
puerta CERRAR. Velocidad de desplazamiento f,, ..o eee

Este parametro no aparece en el menu hasta que se haya realizado
la programacién del punto de frenado 2, y representa una opcién.
Conello, en el sentido CERRAR pueden ajustarse dos velocidades
con distinta rapidez y una velocidad lenta.

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

LENTO ABR. (velocidad minima ABRIR)

Aqui puede ajustarse la velocidad minima para el movimiento de la
puerta ABRIR. Velocidad de desplazamiento f . .o ex

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR

LENTO CER. (velocidad minima CERRAR)

Aqui puede ajustarse la velocidad minima para el movimiento de la
puerta CERRAR. Velocidad de desplazamiento f ., . .cr

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

R. ACEL ABR. (aceleracion de rampa ABRIR)

Tiempo de aceleracion que transcurre entre la orden de arranque y
el momento en que se alcanza la velocidad normal f
Se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR.

SPEED ABR.

R. ACEL CER. (aceleracion de rampa CERRAR)

Tiempo de aceleracion que transcurre entre la orden de arranque y
el momento en que se alcanza la velocidad normal f
Se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

SPEED CERR.

R. RET. ABR. (retardo de rampa ABRIR)

Tiempo de retardo que transcurre entre el punto de frenado ABRIRy
el momento en que se alcanza la velocidad minima f
Se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR.

LENTO ABR.

SLOW DO. CL. (retardo de rampa CERRAR)

Tiempo de retardo que transcurre entre el punto de frenado
CERRAR Yy el momento en que se alcanza la velocidad minima
f

LENTO CER.
Se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.
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SPD. UP MX (aceleraciéon de rampa CERRAR MAX.)

Ajuste del tiempo que transcurre entre la orden de arranque y el
momento en que se alcanza la velocidad maxima f,, coeeo cern

Este parametro no aparece en el menu hasta que se haya realizado
la programacién del punto de frenado 2, y representa una opcién.
Conello, en el sentido CERRAR, la aceleracion puede ajustarse a
una segunda velocidad rapida(opcional).

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

SLO. DO. MX (retardo de rampa CERRAR MAX.)

Ajuste del tiempo que transcurre entre el punto de frenado
CERRAR 2y el momento en que se alcanza la velocidad normal
fSF’EEDCERR.

Este parametro no aparece en el menu hasta que se haya realizado
la programacién del punto de frenado 2, y representa una opcién.
Con ello, en el sentido CERRAR, el retardo puede ajustarse de la
sequnda velocidad rapida (opcional) a la velocidad normal f

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

SPEED CERR.

Cambio de sentido al accionar el pulsador ABRIR o CERRAR

En el cambio de sentido directo por medio de los pulsadores ABRIR
o0 CERRAR, dependiendo de la velocidad actual y del sentido de
marcha de la puerta, se ejecutalarampa R. RET. ABR./CER./MXy
larampa R. ACEL ABR./CER./MX.

Eltiempo total del cambio de sentido estda compuesto porlarampa
R.RET. ABR./CER./MX(ment ENTRADA)y larampa R. ACEL ABR.
/ CER./MX

Cambio de sentido al accionar el sistema antiaplastamiento

Los parametros rampa R. RET. SKS/ R. ACEL SKS describen los
procesos tras el accionamiento del sistema antiaplastamientoy el
cambio de sentido directo relacionado.

Eltiempo total del cambio de sentido estda compuesto porlarampa
R. RET. SKS, el tiempo de inversién (ment ENTRADA)y la rampa R.
ACEL. SKS.

Rampa R. RET. SKS (retardo de rampa de sistema antiaplastamiento)
Ajuste del tiempo que transcurre entre el accionamiento del
sistema antiaplastamiento y la parada de la instalacion de puerta.
Después finaliza el tiempo de inversion ajustado.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta

RAMPA R. ACEL SKS (aceleracion de rampa de sistema
antiaplastamiento)

Ajuste del tiempo que transcurre entre la finalizacion del tiempo
de inversiony el momento en que se alcanza la velocidad normal
f

SPEED AER./CERR. .
Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta

Cambio de sentido al accionar la barrera dptica (paso)

Los parametros rampa R. RET. LB/ R. ACEL BARR describen los
procesos tras el accionamiento del sistema de barrera opticay el
cambio de sentido directo relacionado.

Eltiempo total del cambio de sentido estda compuesto porlarampa
R. RET. BARR, el tiempo de inversion (ment ENTRADA)y la rampa
R. ACEL. BARR

RAMPA R. RET. BARR (retardo de rampa de barrera dptica)
Ajuste del tiempo que transcurre entre el accionamiento del
sistema de barrera dpticay la parada de la instalacion de puerta.
Después finaliza el tiempo de inversion ajustado.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta
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RAMPA R. ACEL BARR (rampa de aceleracién de barrera dptica)
Ajuste del tiempo que transcurre tras la finalizacion del tiempo de
inversion hasta alcanzar la velocidad normal fg, oo oo

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta

Parada de la instalacion de puerta al accionar el pulsador de
parada o de la secuencia de impulsos

RAMPA R. RET. STOP (retardo de rampa de parada)

Ajuste del tiempo que transcurre entre el accionamiento del
pulsador de parada o de la secuencia de impulsos y la parada de la
instalacion de puerta.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta
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7.3 Diagramas de marcha

Apertura de la puerta con 2 velocidades

Cambio de sentido a través del pulsador ABRIR / CERRAR

73/4
7.3/1 (f)
A X U
® A
faktuell
RN S K
fspeep AuF |- 0 : >
Z1 (t)
FSOFTL AUF [--immmeemmmmem e fspeep Aurzu | )
v
ESZ BP AUF ESA (t)
% Cambio de sentido a través del sistema antiaplastamiento
7.3/5
Cierre de la puerta con 2 velocidades (f)
A
G , U H
73/2 ——
: faktuell
(f) ;
0 Z‘z >
B K (t)
—| [—| |—>| fSPEED AUF/ZU Lo 2N
fspeep zu |-
v
fsorrL zuf-- ———————
- Cambio de sentido a través de la barrera optica
ESA BP ZU ESZ (t)
% 7.3/6
(f)
A
| U J
. . |————
Cierre de la puerta con 3 velocidades Fartuen
73/3 0 ‘ >
Z3 (t)
(f) fSPEED AUF/ZU | 2N
E F K
Fx speep zu |- | !_" ‘ =l v
fspeepzu oo fo b
Parada de funcionamiento a través del pulsador de parada o de la
fsormizu | secuencia de impulsos
‘ ‘ - C13/77
ESA BP ZU2 BPZU ESZ (t) :
. A
: K
: |——>
faktuell )
0 . >
Z4 (t)
\J
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Leyenda

(f) Frecuencia

(t) Tiempo

ESA Punto de desconexién final ABRIR
ESZ Punto de desconexién final CERRAR
BP AUF Punto de frenado ABRIR

BP ZU Punto de frenado CERRAR
BPZU 2 Punto de frenado CERRAR 2

Frecuencia SPEED ABR.

Frecuencia SOFTRUN ABR.

Frecuencia SPEED CERR.

Frecuencia MX SPEED CER.

Frecuencia LENTO CER.

Frecuencia de desplazamiento actual
Frecuencia SPEED ABR. o SPEED CERR.

SPEED AUF
SOFTL. AUF
SPEED ZU
MX SPEED ZU
SOFTL.ZU

aktuell

—h —h —h_—h —h —h —h

SPEED AUF/ZU

Rampa R. ACEL ABR.
Rampa R. ACEL CER.
RAMPA R. RET. ABR.
RAMPA R. RET. CER.
RAMPA R. ACEL MX
RAMPA R. RET. MX
Rampa R. RET. SKS
Rampa R. ACEL SKS
Rampa R. RET. BARR
Rampa R. ACEL BARR
RampaR. RET. STOP

XL - ITOmTMmMmooOw>

El tiempo de inversion puede ajustarse en la opcién de menu
ENTRADA

X Rampa R. RET. ABR./CER. 0 R. RET. MX
Y Rampa R. ACEL ABR./CER. o R. ACEL MX

La aplicacion aqui de larampa ABR./CER. o MX depende
de la frecuencia de desplazamiento actual.

Z1 Accionamiento de pulsador
72 Accionamiento de SKS

Z3 Accionamiento de BARR
Z4 Accionamiento de parada

Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)

7.4 Datos nominales del motor

En el modo de servicio ENTRADA pueden ajustarse algunos datos
nominales del motor, los cuales han de coincidir con los datos
reflejados en la placa de caracteristicas del motor. Aunque los
mismos estan preajustados de fabrica en combinacion con un
funcionamiento de puerta preestablecido, antes de cada puesta
en servicio deberia comprobarse si los valores ajustados coinciden
con los datos reflejados en la placa de caracteristicas. Los datos
siguientes han de comprobarse y ajustarse forzosamente:

MOTOR V Tensién nominal del motor
MOTOR | Corriente nominal del motor
MOTOR P Potencia nominal del motor
MOTOR PHI Factor de potencia del motor
MOTOR HZ Frecuencia nominal del motor
MOTOR U/MIN  Velocidad nominal del motor

Por otra parte, se pueden establecer los limites para la frecuencia
de desplazamiento minima y maxima del motor. Los parametros
necesarios para ello también se encuentran en el modo de servicio
ENTRADA:

MOT. HZ MIN
MOT.HZ MAX

Frecuencia de desplazamiento minima ajustable
Frecuencia de desplazamiento maxima ajustable

La frecuencia de desplazamiento maxima ajustable de un motor
se establece por el fabricante, y ha de comprobarse y ajustarse
individualmente.

/\ iPRECAUCION!

Dafios materiales por ajustes inadecuados

Laintroduccion erronea de los ajustes de parametros descritos
arriba puede provocar dafios considerables en el mando y el
motor.
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9. Vistas generales de funciones

9.1 Modo de funcionamiento Automatico

Visualizacion
AUTOMATICO
MAR. APREND.

AUTOMATICO
ABRIR

AUTOMATICO
CERRAR

AUTOMATICO
POSICION DE REPOSO

AUTOMATICO
POSICION DE REPOSO

AUTOMATICO
POSICION DE REPOSO

AUTOMATICO
POSICION DE REPOSO

AUTOMATICO
POSICION DE REPOSO

AUTOMATICO
POSICION DE REPOSO

AUTOMATICO
PARADA

AUTOMATICO
SENAL CONTINUA

AUTOMATICO
CRASH-SENSOR

MANTENIM.
POSICION DE REPOSO

Descripcion

Eltiempo de ejecucidn se aprende automaticamente.
El porton esta en fase de apertura.

El porton esta en fase de cierre.

El portdn esta en una posicion intermedia.

El portén esta en la posicion final ABIERTO.

El porton esta en la posicion parcialmente ABIERTO (parametro «Posicion intermedia
ABIERTO»).

El portén esta en la posicion final CERRADO.

El porton esté en la posicion parcialmente CERRADO (parémetro «Posicion intermedia
CERRADO»).

El portén esta en la posicion de desconexion invertida.

La tecla de control DETENCION (teclado de tapa CS) se ha pulsado durante mas de 5 segundos.

Cuando se conecta la tensidn, se detecta una sefal activa(NO) en la entrada 1 ABIERTA,

CERRADA, de impulso o programable (si se utilizan modulos de bus de E/S, también las

entradas 11-14 0 15-18).

Esto representa un estado inadmisible en cualquier caso. La causa es probablemente un

componente defectuoso que debe sustituirse.

Excepcion: La sefnal procede del reloj conmutador enchufable o a través de la entrada
programada 1si esta estéa establecida como funcion del reloj conmutador (MOD 4),
o bien como funcion de mensaje de incendio (MOD 5-9, 13).

Se ha activado el sensor de choque de la unidad de portdn (conexién a X4/9-10, entrada
programable 1, MOD 18). Es posible que un vehiculo (p. ej., una carretilla elevadora) haya
chocado con el portén cerrado.

Se ha alcanzado el intervalo de mantenimiento preseleccionado.

Si el parametro «Autoenclavamiento» se ajustaa MOD 2-7 0 MOD 9 en el menu de entrada, la pantalla cambia de AUTOMATICO a MANUAL.

Visualizacion
MANUAL
MANO SUB

MANUAL
MANO CER

MANUAL
POSICION DE REPOSO
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Descripcion

El porton esta en fase de apertura.

El portén esta en fase de cierre.

El portén esta en una posicion intermedia.
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9.2 Modo de funcionamiento Entrada

Funcién

ESPANOL

SUBIDA FINA

CERRADA
FINA

INTER ABR

INTER CER

TIEMPO AP

Descripcion
Seleccion del idioma del menu.

Solo con monitor LCD:

Alternativamente, el idioma del menu también puede seleccionarse
durante la fase de inicializacion (durante la primera puesta en servicio
o después de un restablecimiento). En este caso, aparece el idioma del
menu preestablecido en fabrica (ESPANOL) durante aprox. 60 segundos
como un texto intermitente en la pantalla. En este punto, también se
puede cambiar el idioma del menu durante la fase de inicializacion.
Pulsando las teclas[+] o [-] puede desplazarse por la seleccion de
idiomas. Guarde el idioma deseado pulsando la tecla[P].
Posteriormente, todas las visualizaciones de texto/mensajes se
muestran en el idioma seleccionado.

Ajuste fino de la posicion final ABIERTO en relacion con la posicion final
almacenada ABIERTO (PF ABIERTA).
Solo visible con el sistema electronico de posicién final.

Ajuste fino de la posicién final CERRADO en relacién con la posicion
final almacenada CERRADO (PF CERRADA).
Solo visible con el sistema electronico de posicién final.

Ajuste de la posicion intermedia ABIERTO del punto de conmutacion
(parcialmente ABIERTO) en relacién con la posicion final almacenada
ABIERTO. Se muestra como valor negativo.

Solo visible con el sistema electronico de posicién final.

Programacién automatica de la posicion:
=> «b.5 Ajuste de las posiciones intermedias del sistema electrénico de
posiciones finales mediante el monitor LCD»

Ajuste de la posicion intermedia CERRADO del punto de conmutacion
(parcialmente CERRADQ) en relacion con la posicion final almacenada
CERRADO. Se muestra como valor positivo.

Solo visible con el sistema electrénico de posicion final.

Programacion automatica de la posicion:
=> «b.5 Ajuste de las posiciones intermedias del sistema electronico de
posiciones finales mediante el monitor LCD»

Tras la apertura, el portdn se desplaza automaticamente en la direccién
de CERRADO una vez transcurrido el valor ajustado.

NOTA:

Al pulsar la tecla CERRADO durante el tiempo de apertura, el cierre se
inicia inmediatamente.

Al pulsar la tecla ABIERTO o STOP durante el tiempo de apertura se
reinicia el tiempo.

Si el dispositivo de seguridad de borde de cierre interrumpe un
movimiento de cierre automatico, el tiempo de apertura se afiade con
cada nuevo intento. Después de 3 intentos, el cierre automatico se
cancela.
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Posibilidades de
ajuste

DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
NEDERLANDS
DANSK
ESPANOL
POLSK
CESKY
ITALIANO
SUOMI
SVENSKA
TURKCE
NORSK
MAGYARUL

-250a250

-250a250

A (adaptativo)
-1a PF CERRADA

A(adaptativo)
1a PF ABIERTA

OFF,
1a 3600 segundos

@

Configuracion
predeterminada

DEUTSCH

OFF
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Funciéon

ADVERT.INIC

AVISO PREV

CIER. AUT

CIER.RAP

RELE1

RELE 2

44

Descripcion

Elaviso de arranque se ejecuta antes de cada recorrido.

Eltiempo de preaviso se activa antes de un cierre automatico o antes
del cierre por impulso.

NOTA:
Este tiempo se afade al tiempo de aviso de aproximacion

Cierre automatico una vez transcurrido el tiempo de apertura.

MOD1: CIER. AUT desde la posicion final ABIERTO

MOD2: CIER. AUT desde la posicion parcialmente ABIERTO

MOD 3: CIER. AUT desde la posicion final ABIERTO y la posicion final
parcialmente ABIERTO

MOD 4: CIER. AUT desde todas las posiciones del porton

Cierre anticipado después de atravesar la barrera fotoeléctrica.

Condicioén previa:

Conexién de una barrera fotoeléctrica a la altura del paso y
establecimiento de un tiempo de apertura > 0.

Si el tiempo de apertura=0, el porton se cierrainmediatamente
después de pasar la barrera fotoeléctrica.

MOD2: Eltiempo de apertura se interrumpe tras el paso de la barrera

fotoeléctrica(la unidad se cierra inmediatamente).
Si se atraviesa la barrera fotoeléctrica durante la apertura, el

tiempo de apertura programado se ignoray el portdn se cierra

inmediatamente.

MOD 3: Eltiempo de apertura se interrumpe después de que la barrera
fotoeléctrica se haya interrumpido durante un periodo minimo

de 2 sequndos (supresion por parte de personas).
Si se atraviesa la barrera fotoeléctrica durante la apertura, el

tiempo de apertura programado se ignoray el portdn se cierra

inmediatamente.
MOD 4: Como el MOD 2, pero la barrera fotoeléctrica no funciona
durante la apertura.

A'los 4 relés se les puede asignar un modo de relé entre 1-13, 17-19, 21-
48, 49y 60-62.

Ademas, el relé 4 también se puede programar con MOD 14-16.
Explicaciones detalladas:

=> «9.3 Explicacién de los modos de relé:»

MOD1: (Luzde aviso rojainterior 1) Aviso previo: luz parpadeante;
recorrido del porton: luz encendida

MOD 2: (Luzde aviso rojainterior 2) Aviso previo: luz parpadeante;
recorrido del porton: luz parpadeante

MOD 3: (Luzde aviso roja interior 3) Aviso previo: luz encendida;
recorrido del porton: luz encendida

MOD 4: Senal de impulso para el comando ABRIR desde el interior

MOD5: Mensaje de averia

MODB: Posicion final ABIERTO

MOD7: Posicion final CERRADO

MOD 8: Posicion final ABIERTO negada

MOD9: Posicion final CERRADO negada

MOD10: Posicionintermedia ABIERTO

MOD 11:  Posicion intermedia CERRADO

MOD 12: Posicion intermedia CERRADO hasta posicion final CERRADO

MOD 13: Funcion de cierre magnético

MOD 14: Frenos (principio de corriente de reposo)

Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)

Posibilidades de
ajuste

OFF,
1a10 segundos

OFF,
1a 300 segundos

MOD 1a MOD 4

OFF,
MOD2aMOD 4

MOD1aMOD 13
MOD17aMO0D19
MOD 21a MOD 46
MOD 49

MOD 60 a MOD 62

MOD 1aMOD 13
MOD 17aMO0D 19
MOD 21aMOD 46
MOD 49

MOD 60 a MOD 62

Configuracion
predeterminada

OFF

OFF

MOD 1

OFF

MOD 6

MOD 7



Funciéon

RELE 3 MOD 15:

MOD 16:

MOD17:

MOD 18:

MOD19:
MOD 21:

MOD 22:

MOD 23:

RELE 4

MOD 25:

MOD 26:
MOD 27:
MOD 28:
MOD 29:
MOD 30:

MOD 31:

MOD 32:
MOD 33:
MOD 34:
MOD 35:
MOD 36:
MOD 37:
MOD 38:
MOD 39:
MOD 40:

MOD 41:

MOD 43:
MOD 44:

MOD 45:
MOD 46:
MOD 48:
MOD 60:

MOD 61:

MOD 62:

SEMAF.REP.
MOD 1:
MOD 2:
MOD 3:

MOD 24:

Descripcion

Frenos (principio de corriente de trabajo)

Frenos conectados (principio de corriente de reposo) en
posicion final ABIERTO

SKS accionado o falla en la prueba

(Luz de aviso roja 4) Aviso previo: luz parpadeante; recorrido
del porton: luz apagada

Posicién intermedia ABIERTO hasta posicion final ABIERTO
Prueba del dispositivo de seguridad de entrada antes de la
apertura(madulo adicional necesario)

Activacién sistema de transmisién por radio 1y 3, o bien
prueba rejilla fotoeléctrica

(Luz de aviso verde) Posicion final ABIERTO: luz encendida;
aviso previo: luz apagada; recorrido del porton: luz apagada*
Conmutacion de condensadores para accionamientos de
portones seccionales 230 V/1~

Funcion de luz de patio, 2 minutos encendida después del
comando ABIERTO/Impulso

Activacién sistema de transmision por radio 2

Sefal de impulso después de alcanzar la posicién final ABIERTO

Relé generalmente APAGADO

El porton se abre

El porton se cierra

Mantenimiento, sefal continua después de alcanzar el
intervalo de mantenimiento establecido

Modo bateria

Sin modo bateria

Senal BMA (sistema de alarma de incendios activo)
Barrera fotoeléctrica en funcionamiento

Cilindro de bloqueos puerta peatonal

Prueba sefal de parada del sistema de transmisién por radio 1y 3

Prueba rejilla fotoeléctrica 2 (entrada 2)
Errorde led
Senal de impulso para el comando ABRIR desde el exterior
Prueba sistema de transmision por radio 4 en direccion
ABIERTO
Accionamiento en movimiento
(Luz de aviso roja interior + exterior)
Movimiento del porton CERRADO desde la posicion
intermedia CERRADO:
Movimiento del porton ABIERTO:
Bordes de cierre en funcionamiento
Control en modo de funcionamiento AJUSTE
Prueba de los sensores de presencia y de movimiento (NC)
(Luz de aviso roja exterior 1) Aviso previo: luz parpadeante;
recorrido del porton: luz encendida
(Luz de aviso roja exterior 2) Aviso previo: luz parpadeante;
recorrido del porton: luz parpadeante
(Luz de aviso verde exterior) Posicion final ABIERTO: luz
encendida; aviso previo/recorrido del porton: luz apagada

Conectar semaforos

en estado de reposo apagado
en estado de reposo encendido
en estado de reposo tras 5 minutos apagado

Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)

luz parpadeante
luz apagada

Posibilidades de
ajuste

MOD1aMOD13
MOD17aMO0D 18
MOD 21aMOD 46
MOD 49

MOD 60 a MOD 62

Configuracion
predeterminada

MOD1

MOD1aMOD19
MOD 21a MOD 46
MOD 49

MOD 60 a MOD 62

MOD 43

MOD1aMOD 3 MOD 1
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Funciéon

SKS

OC PRUEBA

DW POINT

SKS FUNC

SKS DETEC.

OFF INVERS.

46

Descripcion

MOD1: OSE (optosensor)

MOD2: 8,2kQ(regleta de contactos electrénicos)

MOD3: DW (regleta de arbol de empuje)como NC con prueba
MOD 4: Rejilla fotoeléctrica OSE sin prueba

MOD5: Rejilla fotoeléctrica SSR o PNP con prueba

MODB: Rejilla fotoeléctrica SSR o PNP sin prueba

MOD7: OSE de 2 hilos (optosensor con 2 hilos de conexion)

NOTA:

MOD 4, MOD 5y MOD 6 deben ajustarse manualmente cuando se utiliza

una rejilla fotoeléctrica.

- Sinadicién del tiempo de apertura(si se ha programado) tras la
interrupcion de la rejilla fotoeléctrica durante el cierre automatico.

- Sindesactivacion de la funcién «cierre automatico» después de
Jinterrupciones seguidas.

Activacién y desactivacién de la funcion de prueba para la regleta DW
conectada.

Aparece solo si el parametro SKS =M0D 3.

MOD1:  Prueba OFF

MOD2: PruebaON

Punto en el que se prueba la regleta DW conectada (X4/5+6).

Aparece solo si el parametro SKS=M0D 3.

Ajuste en incrementos (solo AWG), a partir del punto de desconexion de
limite inferior.

Enlos sistemas con interruptores de fin de carrera mecanicos, el
interruptor de fin de carrera adicional CERRADO sirve como DW-POINT.

MOD1: Parada+inversion
MOD2 Parada + carreralibre durante 2 segundos

MOD1: Parada+inversion  entre la posicion final ABIERTOy el
punto de inversion
Parada entre el punto de inversiony la posicién
final CERRADO
=» para portones de cierre vertical
MOD2 Parada+inversion  entre laposicion final ABIERTOy el
punto de inversion
Ninguna accion entre el punto de inversiony la posicién
final CERRADO
=» para portones de cierre vertical con barrera fotoeléctrica
adelantada
MOD 3: Parada+inversion  entre la posicion final ABIERTO y la
posicién final CERRADO
=» para puertas de cierre horizontal y sistemas con
interruptores de fin de carrera mecanicos sin fin de carrera
previo

NOTA:

Enlos sistemas con interruptores de fin de carrera mecanicos, el
interruptor de fin de carrera adicional CERRADO sirve como punto de
inversion.

Punto de inversion. Punto en el que se desconecta la inversion del porton.

Solo se encuentra en sistemas con sistema electronico de posicion
final (AWG). Ajuste en incrementos, a partir del punto de desconexion
de limite inferior. En los sistemas con interruptores de fin de carrera
mecanicos, el interruptor de fin de carrera adicional CERRADQO sirve
como punto de inversion.
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Posibilidades de
ajuste

A(adaptativo)
MOD1aMOD7

MOD1aMOD 2

0a1000

MOD1aMOD 2

MOD1aMOD 3

A (adaptativo)
1a1000

Configuracion
predeterminada

A

MOD 2

20

MOD1

MOD1
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Funcion Descripcion
BARRER LUM1 Barrera fotoeléctrica 1, con o sin prueba, montada en la zona de paso del
portén.
Conexidn a X4/1-4. El sistema conectado correspondiente se detectay
se programa automaticamente.
-> Esquemas de conexion «3.10 Conexion del dispositivo de seguridad
de borde de cierre 1»
MOD1: Sistemade 2 hilos(Marantec) con prueba
MOD 2: Sistemade 3 hilos NPN sin prueba
MOD 3: Sistema de 3 hilos PNP sin prueba
Sistema de 4 hilos contacto NC sin prueba
MOD 4: Sistema de 3 hilos NPN con prueba
MODb5: Sistema de 3 hilos PNP con prueba
Sistema de 4 hilos contacto NC con prueba
NOTA:
Siun sistema de 3 0 4 hilos debe operarse con prueba, el MOD
respectivo (4 o 5) debe ajustarse manualmente.
BARRFUNC 1 Funcionamiento de la barrera fotoeléctrica 1en la zona de paso del
portén.
Movimiento del portén Movimiento del portén
CERRADO ABIERTO
MOD1: Parada+inversion Ninguna accion
MOD2: Parada + carreralibre Ninguna accion
MOD3: STOP Ninguna accion
MOD 4: STOP STOP
MOD5: Parada+inversién Supresién por parte del
acompanante
(el movimiento del porton ABIERTO
solo es posible cuando la barrera
fotoeléctrica esta libre).
MOD6: Ninguna accion Parada +inversion
MOD7: Ningunaaccion Parada + carrera libre
MOD8: Ninguna accion Parada
MOD9: Supresion por parte Parada + inversién
del acompanante
(el movimiento del porton CERRADO solo es posible
cuando la barrera fotoeléctrica esta libre).
BARR FUNC 2 Funcionamiento de la barrera fotoeléctrica 2 en la zona de paso del
portén.
Aparece solo si el ajuste del parametro ENTRADA 1=MOD 15.
Conexién solo como contacto NC a través de la entrada programable 1
(X4/9+10).
Modos de seleccion analogos a los ajustes en BARR FUNC. 1
PUNTO BARR Entre la posicién final CERRADO y el PUNTO BARR no se evalua la

barrera fotoeléctrica 1(X4/1-4). Ajuste en incrementos, a partir del
punto de desconexion de limite inferior. Solo se encuentra en sistemas
con interruptor de fin de carrera electrénico.

NOTA:

En el primer cierre durante el ajuste, este punto se detecta
automaticamente, siempre que la barrera fotoeléctrica 1 esté montada
en el marco del portdny permanezca interrumpida durante el cierre
desde este punto hasta la posicion final CERRADO.
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Posibilidades de Configuracion

ajuste predeterminada
A (adaptativo) A

MOD1aMOD5

MOD1aMOD9 MOD1
MOD1aMOD9 MOD1
A(adaptativo) A

1a PF ABIERTA
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Posibilidades de Configuracion

funeion LS E ajuste predeterminada
IMPULSO Seleccion de una funcion para asignar a la tecla de impulso (X3/7+8). MOD1aMOD5 MOD1
MOD1: ABIERTO - STOP - CERRADO - STOP - ABIERTO... (control de
secuencia)
MOD2: ABIERTO con el porton detenido / Ninguna accion con el
movimiento ABIERTO
Paraday apertura con el movimiento CERRADO
MOD3: ABIERTO con el porton detenido / DETENCION con el
movimiento del porton
MOD 4:  ABIERTO con el porton detenido / Ninguna accion con el
movimiento del porton
MOD5: ABIERTO con el porton detenido / CERRADO a partir de la
posicion final ABIERTO
Entradal Seleccién de una funcion para asignar a la entrada 1(X4/9+10). MOD1aMO0OD19 MOD1
MOD 22
MOD1:  Pulsador parcialmente ABIERTO ................c..... NO MOD 30 a MOD 32
MOD 2: Interruptor parcialmente ABIERTO. .................... NO
MOD 3: Interruptor automaticamente ABIERTO ................ NO
MOD 4: RELOJ externo(duracion ABIERTO)........covvvnnnnnn. NO
MOD5: Interruptor BMA 3(aperturaparcial) ................... NO
MOD6: Interruptor BMA 1(cierre de emergencia)............... NO
MOD7: Interruptor BMA 1(cierre de emergencia)............... NC
MOD8: Interruptor BMA 2 (apertura de emergencia) ............ NO
MOD9: Interruptor BMA 2 (apertura de emergencia) . ........... NC
MOD 10: Pulsador funcion de ventilacion (apertura parcial) ... ... NO
MOD 11:  Pulsador cierre automatico. .........coovviiiiiiinnn.. NO
MOD12: Escéner laser(detecciondelaaltura).................. NO
MOD 13: Interruptor BMA 3(aperturaparcial) ................... NC
MOD 14: Bloqueo de lapuertapeatonal ..................o..... NO
MOD15: BarrerafotoeléctricaZ........cooeiieieiiiiiiiiana.. NC
MOD 16: InterruptoraviSoprevio ..........coviiieneeeeennnnnn. NO
MOD17: Pulsadorimpulso......c.coviieiiiiiiiiiee i NO
MOD18: CRASH-SENSOR ...ttt NC
MOD19: Bloquear comandos de carrera mediante monitor LCD ..NC
MOD 22: Monitorizacion proteccion externadecarga ............ NO
MOD 30: Pulsador ABIERTO Iinterior. ........ccovveeeiiiiiian.. NO
MOD 31:  Pulsador ABIERTO exterior .........ccooevviiiiininnn.. NO
MOD 32: Pulsador CERRADO . ...t NO

(solo activo con el dispositivo de seguridad de borde de
cierrey la barrera fotoeléctrica 1en funcionamiento. Ninguna
funcion en el modo de hombre muerto).
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Funcion Descripcion
ENTRADA 2 Seleccién de una funcion para asignar a la entrada 2 (X4/11+12).

OFF: NO activo
MOD2: Conmutacion de seguridad con evaluacién de

laresistencia.......... i xx 0
MOD 3: Regleta de conmutacion:
activaenladireccion ABIERTO .................... 8,2k0

Parada e inversion al accionar
MOD 4: Regleta de conmutacion:

activaenladireccion ABIERTO .................... 8,2kQ

Paraday carrera libre al accionar
MOD5: Modobateria ......cooiiiiii NO
MOD6: Indicador de movimiento por radar

(detecciondelaaltura) ...oooveeenni e NO
MOD7: Rejilla fotoeléctrica 2(SSR/PNP)conprueba ........... NC
MOD9: Elemento de sequridad:

detencion en caso de desviacion ...l OSE
MOD 10: Regleta de conmutacion:

activaenladireccion ABIERTO ...................... OSE

Parada e inversion al accionar
MOD11:  Regleta de conmutacion:

activaenladireccion ABIERTO ...................... OSE
Paraday carrera libre (2 s)al accionar
MOD 12: Rejilla fotoeléctrica2sinprueba..................... OSE

Durante la primera puesta en servicio y después de un restablecimiento,
la entrada 2 se establece una vez en A (autoaprendizaje). Si se detecta
un valor de resistencia, se ajusta automaticamente MOD 2 (Entrada de
sequridad 5.14)y el valor medido se almacenay se monitoriza como
referencia paralos componentes de seguridad conectados.

Una sola regleta de sequridad de 8,2 kohm (MOD 3/4) debe activarse
manualmente.

Sino se detecta ningun componente conectado durante la primera
puesta en servicio o después de un restablecimiento, la entrada se
desactiva automaticamente. En la pantalla aparece OFF y la entrada
debe activarse manualmente.

ENTRADA 3 Seleccién de una funcion para asignar a la entrada 3 (X10/1-3).

MOD 4: Reloj conmutador semanal
MOD 21: Monitorizacién control de freno
MOD 22: (anéalogo a la entrada 1/M0OD 22)

NOTA:

Sienelrelé 4 se ajusta el MOD 14-16, el MOD 21(monitorizacién de
frenos) se ajusta automaticamente en la entrada 3. Este ajuste no
puede modificarse mientras el modo de freno esté activo.

SKS3 Ajuste para el canal 1del sistema de transmision de sefnales enchufable (X20).

OFF: No activo

MOD 2: Se activa como dispositivo de seguridad de borde de cierre en
direccion CERRADO.

MOD 3: Se activa como dispositivo de seguridad de borde de cierre en
direccion ABIERTO.

MOD 4: Se activa como dispositivo de sequridad (circuito de sequridad
interno)

Si el componente enchufable del sistema de transmision de sefales se
conecta al X20, el control lo reconoce (solo durante la primera puesta
en servicio o después de un restablecimiento)y el parametro se ajusta
automaticamente a MOD 4.
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Posibilidades de
ajuste

A (adaptativo)
OFF
MOD 2aM0OD12

MOD 4 /MOD 21/
MOD 22

A(adaptativo)
OFF
MOD 2 aMOD 4

Configuracion
predeterminada

A

MOD 4
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Funciéon

SKS4

TIEMPO EJEC

TIEMPO INV

50

FIN DE C.

Descripcion

Ajuste para el canal 2 del sistema de transmision de sefiales enchufable
(X20).
Modos de seleccion analogos a los ajustes en SKS 3.

Monitorizacion del tiempo méaximo de ejecucion de un movimiento de
APERTURA o CIERRE.

Durante el movimiento de programacion, el tiempo de ejecucion del
porton se programa automaticamente.

Si hay una desviacion del 20 % (en ambas direcciones), aparece un error
de tiempo de ejecucion.

Tras la programacion automatica, el tiempo de ejecucion puede
modificarse manualmente.

Tiempo de parada del motor en cada cambio directo de direccion.
Eltiempo de inversion cuando se activa la regleta de seguridad durante
el movimiento de cierre es un cuarto del tiempo ajustado.

Seleccion del sistema de posicion final por evaluar.

MOD1: Codificador absoluto (AWG)

MOD 2: Interruptor de fin de carrera mecanico (MEC)

MOD 4: solo para el funcionamiento del CF

MOD5: Codificador absoluto (AWG)+ interruptor de fin de carrera
mecanico CERRADO (NC)
para montaje estandar

MOD6: Codificador absoluto (AWG)+ interruptor de fin de carrera
mecanico CERRADO (NC)
para montaje estandar con campo giratorio hacia la izquierda

MOD 5 + 6 (opcional):

Aqui, uninterruptor de fin de carrera mecanico externo adicional se
ajusta para consultar el punto final inferior con el fin de compensar
las tolerancias causadas por la mecanica del porton y/o la colgadura
del porton. En cuanto se acciona el interruptor de fin de carrera
mecanico, se considera que se ha alcanzado la posicion final inferior,
independientemente de la informacion del codificador absoluto.
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Posibilidades de Configuracion

ajuste predeterminada
A(adaptativo) A

OFF

MOD 2 aMOD 4

A (adaptativo) A

OFF

1a 300 segundos

100 a 300

5000 milisegundos

A (adaptativo) A
MOD1aMO0OD 2
MOD 4 aMOD 6



Posibilidades de Configuracion

fcion L E D ajuste predeterminada
AUTOMATIC Seleccion entre funcionamiento por impulsos y funcionamiento manual MOD1aMOD 89 MOD1
(hombre muerto) con o sin evaluacion del dispositivo de sequridad de
borde de cierre (SKS)y el sistema de barrera fotoeléctrica (BARR).
MOD1:  Funcionamiento por impulsos para ABIERTO + CERRADO con
SKSy BARR
En caso de que los dispositivos de seguridad estén
defectuosos, cambie al funcionamiento manual.
MOD 2: Funcionamiento manual para ABIERTO + CERRADO con SKS'y
BARR
MOD 3: Funcionamiento manual para CERRADO, funcionamiento por
impulsos para ABIERTO, con SKS'y BARR
MOD 4: Funcionamiento manual para ABIERTO, funcionamiento por
impulsos para CERRADO, con SKSy BARR
MOD5: Funcionamiento manual para ABIERTO + CERRADO sin SKS'y
BARR
MOD6: Funcionamiento manual para CERRADO, funcionamiento por
impulsos para ABIERTO, sin SKSy BARR
MOD7: Funcionamiento manual para ABIERTO + CERRADO con SKS'y
BARR
Parada al alcanzar la posicién intermedia CERRADO.
Presionando de nuevo la tecla, es posible continuar a la
posicion final CERRADO.
MOD8: Funcionamiento por impulsos para ABIERTO + CERRADO con
SKSy BARR
En caso de que los dispositivos de seguridad estén
defectuosos, cambie al funcionamiento manual solo mediante
el pulsador de la placa de circuitos impresos
MOD9: Funcionamiento manual para ABIERTO + CERRADO con SKS'y
BARR
En caso de que los dispositivos de seguridad estén
defectuosos, el funcionamiento solo se realiza mediante el
pulsador de la placa de circuitos impresos.
FUERZA Monitorizacion automatica de la fuerza OFF 10
(monitorizacion de la velocidad de rotacion) 12999
Mensaje de error en caso de lentitud o bloqueo del porton.
Ajuste de la sensibilidad para la direccion ABIERTO.
Durante la apertura se muestra un valor para la fuerza (velocidad de
rotacion).
Sila monitorizacion de la fuerza esta activada, debe ajustarse un
valor menor que el valor mas pequefio mostrado durante el recorrido
del porton. Cuanto mayor sea la diferencia con el valor mas pequefio
mostrado, menos sensible sera la reaccién de la monitorizacién de la
fuerza.
La monitorizacion de la fuerza solo se activa si se establece un valor
numeérico.
RESET Se restablecen todas las direcciones MSBUS asignadas. ON OFF
MSBUS Después de reiniciar el control, todos los dispositivos MSBUS OFF
conectados se vuelven a direccionar.
Para obtener informacion detallada, consulte el manual del dispositivo
MSBUS.
REANUD. Cuando se activa esta funcidn, el control se reinicia. ON OFF
OFF
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Funciéon

AJUS.
FABRICA

RESET

PIN-NR 2

MANTENIM.

CONVERT.

P-FREN ABR*

Posibilidades de

Descripcion ajuste

Seleccion del conjunto de pardmetros que se restablece durante un MOD5aMO0OD 99

RESET.

MODb5: MarantecS =» Accionamientos en el modo de hombre
muerto

MOD6: MarantecCF = Serie de accionamientos MDF-U (SAl
integrado)

MOD7: MarantecS =» Serie de accionamientos STAW con mayor
tiempo de funcionamiento

MOD8: MarantecCF = Serie de accionamientos MTZ 05(230V)

MOD9: Marantec CF  =» Serie de accionamientos STA

MOD 14: Marantec CF  =» Serie de accionamientos MTZ 05(400 V)

MQOD 28: Marantec S =» Estandar con control de frenos

MOD 31: Marantec S =» Funcién de hombre muerto, no se puede
restablecer

MOD 32: Marantec DUO =» Instalacion DUO, 2 motores

MOD 99: Marantec S =» Estandar

MOD 10 a MOD 13/ MQOD 15 a MOD 97: Conjuntos de parametros
especificos del cliente

Restablecimiento de los parametros de control a los ajustes de fabrica OFF,
preseleccionados. MOD1aMOD 3
MOD1: Restablecimiento parcial 1(todo excepto los ajustes del CF)
MOD2: Restablecimiento parcial 2 (todo excepto las posiciones

finales / sistema de posiciones finales detectado)
MOD 3: Restablecimiento completo (todo se restablece a los ajustes

de fabrica)

Entraday seleccidon de un cédigo PIN para programar un intervalo de 0a9999
mantenimiento.

Tras introducir el codigo PIN, se abre el segundo nivel de programacion.

A continuacion, se puede introducir un intervalo de mantenimiento

através del pardametro MANTENIM. El nivel de entrada 2 vuelve a

desaparecer tras desconectar la tension o automaticamente después

de 10 minutos. El codigo PIN solo se puede cambiar en el segundo nivel

de programacion.

OFF: Indicacion de mantenimiento no activa OFF
0299950

Ajuste de unintervalo de mantenimiento. Una vez transcurrido el ciclo

de carga ajustado, se emite un mensaje de mantenimiento (led/LCD).

Si se programa una salida de relé con MOD 31, el relé correspondiente

conmuta (sefal continua).

Aparece solo después de la activacion del nivel de entrada 2 a través del

parametro PIN-NR 2.

Activa o desactiva un convertidor de frecuencia conectado. Cuando se MOD1aMOD 3
conecta un convertidor de frecuencia a la interfaz X18, el control pasa a

ser CS 320 FU.

MOD1:  Funcionamiento sin CF

MOD2: Funcionamiento con CF

MOD 3: Funcionamiento con CF (tiempos de rampa efectivos)

Inicia el tiempo de retardo SLOW DO. OP. Indicacién en incrementos -999-0
AWG como valor negativo en relacion con el punto de desconexion final

superior.

Sélo se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR.

Instrucciones de montaje y de servicio, CS 320 FU, Rev. F 1.01(185589 - ES)

Configuracion
predeterminada

MOD 99

OFF

m

OFF

MOD1

-250



Funciéon

P-FREN CER*

P-FREN CER 2*

SPEED ABR.

SPEED CERR.

MX SPEED
CER.

SOFTRUN OP.

LENTO CER.

R. ACEL ABR.

R. ACEL CER.

R.RET. ABR.

R.RET. CER.

R. ACEL MX*

R. RET. MX*

R. ACEL SKS

Descripcion

Inicia el tiempo de retardo SLOW DO. CL. Indicacién en incrementos
AWG como valor positivo en relacion con el punto de desconexion final
inferior.

Solo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

Inicia el tiempo de retardo SLO. DO. MX. Indicacién en incrementos AWG
como valor positivo en relacion con el punto de desconexion final inferior.
Silas posiciones finales se modifican de nuevo (p. e]. ajuste de
precision), el BP2 vuelve a desactivarse (indicacion A)y debe
reprogramarse.

Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

*Los pardmetros no aparecen hasta no haber programado las posiciones
finales

Velocidad normal para el movimiento de la puerta ABRIR.

Velocidad normal para el movimiento de la puerta CERRAR.

Velocidad maxima para el movimiento de la puerta CERRAR (opcional).
El parametro no aparece hasta no haber programado P-FREN CER 2.

Velocidad minima para el movimiento de la puerta ABRIR.

Velocidad minima para el movimiento de la puerta CERRAR.

Tiempo de aceleracion entre orden de arranque y frecuencia SPEED ABR.
Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR.

Tiempo de aceleracién entre orden de arranque y frecuencia SPEED CERR.
Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

Tiempo de retardo entre punto de frenado CERRAR y frecuencia LENTO
ABR.
Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta ABRIR.

Tiempo de retardo entre punto de frenado CERRAR y frecuencia LENTO
CER.
Sdlo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

Tiempo de aceleracion entre orden de arranque y frecuencia MX SPEED
CER.
Sélo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

Tiempo de retardo entre punto de frenado CERRAR 2y frecuencia
SPEED CERR.
Solo se aplica al sentido de marcha de la puerta CERRAR.

* Los parametros no aparecen hasta que se haya realizado la
programacion del punto de frenado CERRAR 2.

Tiempo de aceleracién tras cambio de sentido hasta frecuencia SPEED
ABR/CERR.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta y al accionamiento del
sistema antiaplastamiento.
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Posibilidades de
ajuste

0-999

0-PFABRIR
(0=FINCAR.CER)

MOT. HZ MIN - MAX

MOT. HZ MIN - MAX

MOT. HZ MIN - MAX

MOT. HZMIN - 50 Hz

MOT. HZMIN - 50 Hz

01-9.9s

01-9.9s

01-98s

01-98s

01-50s

01-50s

01-1s

Configuracion

predeterminada

250

50 Hz

50 Hz

50 Hz

25Hz

25Hz

20s

20s

20s

20s

20s

20s

05s
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Funciéon

R.RET. SKS

R. ACEL
BARR

R.RET. BARR

R. RET. STOP

RES.
CAMBIAD.

MOTORV

MOTORI

MOTOR P

MOTOR PHI

MOTOR HZ

MOTOR R/MIN

MOT.HZ MIN

MOT.HZ MAX

RETR. FRENO

IMPUL.CONT.

54

Descripcion

Tiempo de retardo entre el accionamiento del SKS y la parada de la
instalacion.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta y al accionamiento del
sistema antiaplastamiento.

Tiempo de aceleracién tras cambio de sentido hasta frecuencia SPEED
ABR/CERR.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta y al accionamiento de
la barrera dptica.

Tiempo de retardo entre el accionamiento de la barrera opticay la
parada de la instalacion.

Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta y al accionamiento de
la barrera dptica.

Tiempo de retardo entre la orden de parada / alcanzar una posicion final
y la parada de la instalacién.
Se aplica a los dos sentidos de marcha de la puerta.

Resetear todos los parametros del convertidor de frecuencia (ajuste de
fabrica).

Tensiéon nominal del motor.

Corriente nominal del motor.

Potencia nominal del motor.

Factor de potencia(coseno Phi) del motor.

Frecuencia nominal del motor.

Velocidad nominal del motor.

INDICACION:
Comparar los datos nominales del motor con los datos de la placa de
caracteristicas.

Valor minimo al que puede ajustarse la frecuencia de desplazamiento
del motor.

Valor maximo al que puede ajustarse la frecuencia de desplazamiento
del motor.

Permite soltar el freno con retardo tras una orden de arranque. Evita la
caida de la puerta durante el arranque desde una posicion intermedia.

Aumento constante de la tension en funcion de la frecuencia de salida.
En caso de frecuencias de salida bajas, las resistencias 6hmicas del
bobinado no pueden seguir ignorandose para mantener el flujo del
motor.

Por ese motivo, para compensar las posibles pérdidas, mantener la
cargay conservar la magnetizacién, la tension de salida del convertidor
puede aumentarse con este parametro.
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Posibilidades de
ajuste

01-1s

0,1-50s

0,1-50s

00-50s

ON
OFF

100-500V

1-98A

100 -5000 W

0-1

10-100 Hz

100 -5000 rpm!

10-50Hz

50-100 Hz

0-500ms

0-250V

Configuracion
predeterminada

0,1s

0,5s

0,5s

0,5s

OFF

230V

5TA

550 W

0,69

50 Hz

1370 rpm’™

10 Hz

87 Hz

50 ms

50V



Funciéon

IMPUL.ACEL.

IMPUL.ARRQ.

EXPERT
MENU

Posibilidades de

Descripcion ajuste

Provoca un aumento de la tensidn en elevacion y retorno y genera un par 0-250V
adicional en cada proceso de aceleracion y de frenado.

Aumento de la tension en el arranque. Para el arranque de cargas. 0-250V
Solo estd activo después del primer proceso de aceleracion tras la
orden ON.

El ajuste de un aumento excesivo en el arranque (IMPUL.ARRQ) hace
que el convertidor limite el amperaje lo que, por su parte, limitara la
frecuencia de salida a un valor por debajo de la frecuencia nominal.

INDICACION:

Los aumentos de la tensién incrementan el calentamiento del motor (en
particular, en parada).

Los valores de aumento se combinan entre si cuando el aumento
constante de la tension (parametro IMPUL.CONT.) se emplea en
combinacion con otros parametros de aumento (aumento de la
aceleracion IMPUL.ACEL. y aumento del arranque IMPUL.ARRQ).

No obstante, a estos parametros se les asignan las siguientes
prioridades:

IMPUL.CONT. > IMPUL.ACEL. > IMPUL.ARRQ.

Activacién y desactivacion del ajuste experto. ON-OFF
En el ajuste de fabrica OFF, solo aparece una seleccion limitada de

parametros en la ENTRADA. Si este parametro esta ajustado a ON, se

puede accedery ajustar todos los parametros del menu de entrada.

OFF: Numero limitado de ajustes de parametros:
Idioma del menu
INTER ABR
TIEMPO AP
AVISO PREV
CIER. RAP

OFF INVERS.
ENTRADA1
AUTOMATIC
P-FREN ABR
P-FREN CER
SPEED ABR.
SPEED CERR.
SOFTRUN ABR.
SOFTRUN CER.
R.ACEL. ABR.
R.ACEL. CER.
R.RET. ABR.
R.RET. CER.
MOTOR V
MOTOR |
MOTOR P
MOTOR PHI
MOTOR HZ
MOTOR R/MIN
EXPERT MENU

ON: Acceso a todos los parametros que figuran en el capitulo 11.2.
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Configuracion
predeterminada

50V

oV

OFF
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9.3 Explicacion de los modos de relé:

A. Funciones de las luces de aviso

MOD

MOD1

MOD 2

MOD 3

MOD 18

MOD 23

MOD 44

MOD 60

MOD 61

MOD 62

' Dependiente del parametro SEMAF.REP.

Denominacion
Luz de aviso roja
interior 1

Luz de aviso roja
interior 2

Luz de aviso roja
interior 3

Luz de aviso roja
interior 4

Luz de aviso verde
interior

Luz de aviso roja
interior + exterior

Luz de aviso roja
exterior 1

Luz de aviso roja
exterior 2

Luz de aviso verde “

Posicion final

CERRADO

ENC./APAG."

ENC./APAG."

ENC./APAG."

APAG.

APAG.

APAG.

ENC./APAG."

ENC./APAG."

APAG.

Posicion final

ABIERTO

APAG.?

APAG. ?

APAG. 2

APAG.

Encendida?

APAG.

APAG.?

APAG.?

Encendida?

Aviso previo

Parpadeante

Parpadeante

Encendida

Parpadeante

APAG.

APAG.

Parpadeante

Parpadeante

APAG.

2Con el control de doble circulacion activo: dependiente del comando ABRIR en el interior o en el exterior.
’ Desde la posicion intermedia CERRADO hasta la posicién final ABIERTO; también tras un comando de parada. Solo en direccién de CERRADO.

B. Mensajes de posicion

MOD

MOD 6

MOD 7

MOD 8

MOD9

MOD 10

MOD M

MOD 12

MOD 19
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Denominacién

Posicién final ABIERTO

Posicién final CERRADO

No posicion final ABIERTO

No posicion final CERRADO

Posicién intermedia ABIERTO
(parcialmente ABIERTO)

Posicién intermedia CERRADO
(parcialmente CERRADO)

Posicién intermedia CERRADO
hasta posicion final CERRADO

Posicién intermedia ABIERTO
hasta posicion final ABIERTO

Observaciones

Recorrido del porton

Encendida

Parpadeante

Encendida

APAG.

APAG.

Parpadeante ®

Encendida

Parpadeante

APAG.

Elrelé cierra el contacto cuando el portén esta en la posicion final ABIERTO.

Elrelé cierra el contacto cuando el portén esta en la posicion final CERRADO.

(parcialmente ABIERTO).

(parcialmente CERRADO).

Elrelé cierra el contacto cuando el portdn no esta en la posicion final ABIERTO.

Elrelé cierra el contacto cuando el portén no estéa en la posicion final CERRADO.

Elrelé cierra el contacto si el porton se encuentra en la posicion intermedia ABIERTO

Elrelé cierra el contacto si el portdn se encuentra en la posicion intermedia CERRADO

Elrelé cierra el contacto si el porton se encuentra en lazona comprendida entre la
posicién final CERRADQ y la posicion intermedia CERRADO (parcialmente CERRADO).

Elrelé cierra el contacto si el porton se encuentra en lazona comprendida entre la
posicién final ABIERTO y la posicion intermedia ABIERTO (parcialmente ABIERTO).
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C. Senales de impulso

MOD

MOD 4

MOD 27

MOD 40

Denominacion

Impulso para el comando ABRIR
desde el interior

Impulso después de alcanzar la
posicion final ABIERTO

Impulso para el comando ABRIR
desde el exterior

Observaciones

Elrelé cierra el contacto durante 1segundo cuando la puerta recibe un comando ABRIR
desde el interior. Este impulso puede utilizarse, p. ej., para aplicar un control de la luz.

Elrelé cierra el contacto durante 2 seqgundos cuando el portdn alcanza la posicion final
ABIERTO. Este impulso puede utilizarse, p. ej., para abrir una barrera posterior.

Elrelé cierra el contacto durante 1segundo cuando la puerta recibe un comando ABRIR
desde el exterior. Este impulso puede utilizarse, p. ej., para aplicar un control de la luz.

D. Funciones de frenado (ajustable solo en el relé 4

MOD

MOD 14

MOD 15

MOD 16

Denominacién

Frenos (principio de corriente
de reposo)

Frenos (principio de corriente
de trabajo)

Freno (principio de corriente en
reposo) conmutado a la posicion
final ABIERTO

E. Mensajes de averia

MOD

MOD5

MOD 17

MOD 35

MOD 39
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Denominacion

Mensaje de averia

Dispositivo de seguridad
de borde de cierre SKS 1-4
accionado

Barrera fotoeléctrica

Error de led

Observaciones

El contacto de conmutacion del rectificador de freno se controla a través del relé para
realizar una funcion de frenado mas rapida. En cuanto el portdn se mueve, el contacto
se cierray el freno se libera(principio de corriente de reposo).

El contacto de conmutacidn del rectificador de freno se controla a través del relé para
realizar una funcion de frenado mas rapida. En cuanto el portén se mueve, el contacto
se abrey el freno se libera (principio de corriente de trabajo).

El contacto de conmutacion del rectificador de freno se controla a través del relé

para realizar una funcion de frenado mas rapida. En cuanto el portén se mueve, el
contacto se cierray el freno se libera(principio de corriente de reposo). Para conseguir
un comportamiento de parada mas suave del porton en la posicion final superior, el
contacto de conmutacién no se conmuta en la POSICION FINAL ABIERTO.

Observaciones

Elrelé abre el contacto si hay un comando de STOP o un fallo.
Todos los fallos del capitulo 10 conducen al accionamiento del relé.

Monitorizacion de SKS1(X4/5-8), SKS2 (X4/11-12) y SKS3/SKS4 (sistema de transmision).
Elrelé abre el contacto cuando se acciona uno de los dispositivos de sequridad de
borde de cierre SKS 1-4.

Un error en uno de los dispositivos de sequridad de borde de cierre oun errorenla
prueba se indica a través de MOD 5.

Analogo a la entrada de barrera fotoeléctrica X4 (3/4), enciende la senal aplicada como

mensaje.
Relé ON: La senal de la barrera fotoeléctrica esta correcta
Relé OFF: Haz de luz interrumpido o barrera fotoeléctrica defectuosa

Elrelé cierra el contacto cuando se enciende el led 2 de error interno (rojo).
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F.

G.
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MOD

MOD 45

MOD

MOD 29

MOD 30

MOD 43

MOD

MOD 13

MOD 21

MOD 22

MOD 24

MOD 25

MOD 26

MOD 28

MOD 36

Denominacion

Dispositivo de seguridad de
borde de cierre SKS 1-4 correcto

Sefal de movimiento

Denominacion

El portén se abre.

El portdn se cierra.

El portdén se abre o se cierra.

Funciones para accesorio externo

Denominacion

Funcién de cierre magnético

Prueba del dispositivo de
seguridad de entrada

Activacién sistema de
transmision por radio 1y 4,
prueba de larejilla
fotoeléctrica

Conmutacion de condensadores

Funcién de luz de patio

Activacién sistema de
transmision porradio 2y 4

Relé DESC.

Cilindro neumatico para el
blogueo de la puerta peatonal
(sistema de portdn sin umbral)

Observaciones

Monitorizacion de SKS1(X4/5-8), SKS2 (X4/11-12) y SKS3/SKS4 (sistema de transmision)

Relé ON: Todos los dispositivos de seguridad de borde de cierre estan
correctos

Relé OFF: Al'menos un dispositivo de seguridad de borde de cierre esta
accionado o defectuoso

Observaciones

Activo en el movimiento en direccion ABIERTO.

Activo en el movimiento en direccion CERRADO.

Activo en cada movimiento.
El modulo de monitorizacion de frenos BWM 1no esta activo con este ajuste.

Observaciones

Elrelé se cierra antes de cada movimiento del porton. En la posicién de reposo el relé
esta abierto.

Antes de cada movimiento del porton se establece un tiempo de retardo de

0,5 segundos.

Elrelé genera una senal de prueba cuando se alcanza la posicion final CERRADO y
espera un accionamiento del circuito de parada como reaccion a la sefal de prueba.

Elrelé genera una sefial de prueba cuando se alcanza la posicion final ABIERTO y
espera un accionamiento de la entrada de la regleta de conmutacion como reaccion a
la senal de prueba.

Con cada comando de recorrido, el relé se cierra durante aprox. 1segundo. Con la
ayuda de este relé, se afiade un condensador de arranque adicional, necesario para las
aplicaciones de corriente alterna, para garantizar un arranque seguro del motor.

Para la serie STAW con mayor tiempo de funcionamiento.

Con cada comando ABRIR, el relé se cierra durante 2 minutos, por lo que puede
utilizarse para controlar una iluminacion.

Antes de cada comando CERRAR, el sistema de transmisidn por radio se activa con un
impulso. La duracion de la activacion debe ajustarse en el sistema de transmision.
Esta activacion provoca una salida retardada de aprox. 0,5 segundos.

Elrelé esta generalmente desconectado, el contacto esta siempre abierto.

Con cada comando ABRIR, el relé se activa y controla un cilindro neumatico que
bloguea mecanicamente la puerta peatonal del portén. La posicién de bloqueo

del cilindro se consulta a través de un interruptor de fin de carrera. La puerta solo
comienza a moverse después de que este interruptor de fin de carrera se haya
liberado. El relé permanece activo hasta que se alcanza de nuevo el punto final inferior.
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MOD

MOD 37

MOD 38

MOD 41

MOD 49

H. Mensajes dependientes de la entrada

Denominacion

Prueba de la sefal de parada
mediante el sistema de
transmision por radio 1y 3

Prueba de la rejilla fotoeléctrica 2
(8,2 kohm),

conexion sobre la entrada 2
(X4/11+12)

Activacion sistema de
transmision por radio 4 en
direccion ABIERTO

Prueba de los sensores de
presenciay de movimiento (NC)

MOD Denominacién
MOD 32 Modo bateria
MOD 33 sin modo bateria
MOD 34 Senal BMA
. Mensajes de sistema
MOD Denominacion
MOD 31 Mantenimiento
MOD 46 Modo de funcionamiento

AJUSTE

Observaciones

Elrelé genera una sefal de prueba en la posicion final ABIERTO y espera una
interrupcion del circuito de parada como reaccion a la sefal de prueba.

Elrelé genera una sefal de prueba en la posicion final ABIERTO y espera una
interrupcion en la entrada 2 como reaccion a la sefal de prueba.

Elrelé genera una senal de prueba cuando se alcanza la posicion final CERRADO y
espera una interrupcién en la entrada 2 como reaccion a la sefnal de prueba.

Elrelé produce una senal de prueba antes de cada aproximacion y espera una
interrupcién de la entrada del borde de cierre en respuesta a la sefial de prueba.

Observaciones

Activo durante el modo bateria. La entrada 2 esta puenteada (ajuste MOD 5).

Activo durante el funcionamiento de la red. La entrada 2 estéa abierta (ajuste MOD 5).
Cuando se programan con MOD 32/33, los relés funcionan como contactos
conmutados retardados y siguen la sefal en la entrada 2 con el ajuste MOD 5.

En este caso, la entrada 2 se alimenta con una senal de control del sistema SAI, que
proporciona el cambio entre la alimentacion de lared y la del SAI.

Conmuta cuando el sistema de alarma de incendios esta activo.

Sigue la sefal en la entrada 1 con el ajuste MOD 5-9/13.

En este caso, la entrada 1se alimenta con una senal de control del sistema de alarma
de incendiosy, segun el ajuste, abre o cierra el porton hasta una posicion final o
intermedia.

Observaciones

Elrelé se activa después de alcanzar el intervalo de mantenimiento programado. Solo
después de que el intervalo de mantenimiento se haya restablecido o redefinido, el relé
vuelve a abrirse.

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»

El relé esta activo cuando el control esta en el modo de funcionamiento AJUSTE.
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9.4 Explicaciones de las entradas:

A.

MOD

MOD1

MOD 2

MOD 3

MOD 4

MOD5

MOD 6

MOD 7

60

Funciones entrada 1

Denominacion

Pulsador SUB PARC

Interruptor SUB PARC

Interruptor CIER. AUT

RELOJ externo (duracion
ABIERTO)

Interruptor BMA 3 (apertura
parcial)NO

Interruptor BMA 1(cierre de
emergencia) NO

Interruptor BMA 1(cierre de
emergencia) NC

Observaciones

Accionando el pulsador (entrada 1) se abre el porton hasta la posicion intermedia
ABIERTO (SUB PARC).

Cerrado: Todos los comandos ABRIR llevan a la posicion intermedia ABIERTO
(SUB PARC).
Abierto: Todos los comandos ABRIR llevan a la posicion final ABIERTO.
Cerrado: No hay aperturas automaticas.
(El'tiempo de apertura se detiene sies > 0).
Abierto: La apertura automatica estéa activa(si el tiempo de apertura > 0).

El porton se abre en cuanto se cierra el contacto y permanece en posicion ABIERTO (se
mantiene el tiempo de apertura) hasta que se abre el contacto. Entonces se produce

el cierre automatico (solo con tiempo de apertura > 0). Esta funcion se puede anular
pulsando la TECLA CERR. El portén se CIERRA.

Funcién de control cuando el sistema de alarma de incendios esta activo.

Abierto: Funcion normal.

Cerrado: Apertura parcial del porton. La posicion intermedia
ABIERTO (SUB PARC) se aproxima desde ambas direcciones,
independientemente de la posicion actual del portén.

PULSADOR: Ninguna funcion.

BARR/SKS  El porton se detiene y se mueve libremente (solo en direccién de
CIERRE), volviendo a cerrarse después de 5 segundos.

STOP: Interrupcion del cierre de emergencia mientras dure el
accionamiento.

Funcion de control cuando el sistema de alarma de incendios esta activo.
Abierto: Funcion normal.
Cerrado: Cierre de emergencia del porton.

PULSADOR: Ninguna funcion.

BARR/SKS  Elportén se detiene y se mueve libremente volviendo a cerrarse de
emergencia después de 5 segundos.

STOP: Interrupcion del cierre de emergencia mientras dure el
accionamiento.

Funcion de control cuando el sistema de alarma de incendios esté activo.
Cerrado: Funcion normal.
Abierto: Cierre de emergencia del porton.

PULSADOR: Ninguna funcion.

BARR/SKS  El porton se detiene y se mueve libremente volviendo a cerrarse de
emergencia después de 5 segundos.

STOP: Interrupcion del cierre de emergencia mientras dure el accionamiento.
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MOD

MOD 8

MOD9

MOD 10

MOD 11

MOD 12

MOD 13

MOD 14

MOD 15

MOD 16

Denominacion

Interruptor BMA 2 (apertura de
emergencia) NO

Interruptor BMA 2 (apertura de
emergencia) NC

Pulsador funcion de ventilacién
NO

Pulsador «Cierre automatico»

Escéner laser (deteccion de la
altura)

Interruptor BMA 3 (apertura
parcial) NC

Bloqueo de la puerta peatonal

Barrera fotoeléctrica 2 NC

Interruptor aviso previo

Observaciones

Funcion de control cuando el sistema de alarma de incendios estéa activo.
Abierto: Funcion normal.
Cerrado: Apertura de emergencia del porton.

PULSADOR: Ninguna funcion.

BARR/SKS  Ninguna funcion.

STOP: Interrupcion de la apertura de emergencia mientras dure el
accionamiento.

No hay cierre automatico tras la desactivacién de la sefial BMA.

Funcion de control cuando el sistema de alarma de incendios estéa activo.
Cerrado: Funcion normal.
Abierto: Apertura de emergencia del porton.

PULSADOR: Ninguna funcion.

BARR/SKS  Ninguna funcion.

STOP: Interrupcion de la apertura de emergencia mientras dure el
accionamiento.

No hay cierre automatico tras la desactivacion de la senal BMA.

Apertura parcial del porton. Accionando un pulsador adicional en la entrada 1, se
aproxima a la posicién intermedia CERRADO (parcialmente CERRADO) desde ambas
direcciones, independientemente de la posicion actual del porton.

1. Accionamiento: No hay aproximacion automatica, el tiempo de apertura se detiene.

2. Accionamiento: El cierre automatico se activa de nuevo cuando el tiempo de
apertura> 0.

3. Accionamiento: No hay aproximacion automatica, el tiempo de apertura se detiene.

Solo en combinacién con la entrada 2 (MOD B).
-> Véanse las explicaciones de la entrada 2.

Funcién de control cuando el sistema de alarma de incendios esta activo.

Cerrado: Funcion normal.

Abierto: Apertura parcial del porton. La posicion intermedia
ABIERTO (SUB PARC) se aproxima desde ambas direcciones,
independientemente de la posicion actual del portén.

PULSADOR: ninguna funcién.

BARR/SKS El porton se detiene y se mueve libremente (solo en direccién de
CIERRE), volviendo a cerrarse después de 5 sequndos.

STOP: Interrupcion del cierre de emergencia mientras dure el accionamiento.

Interruptor de fin de carrera de monitorizacidn para el sistema de bloqueo neumatico
de las puertas peatonales. El interruptor de fin de carrera debe haber confirmado el
bloqueo correcto dentro de los 10 segundos siguientes a un comando ABRIR; de lo
contrario, se emite un mensaje de errory el portén se detiene.

Esta funcion actua sobre el modo de relé 36.

Si se conecta una segunda barrera fotoeléctrica en la zona de paso del porton, este
sistema se puede programar a través del parametro BARR FUNC 2 en la ENTRADA.
Solo conexion de barreras fotoeléctricas con contacto NC flotante.

Cerrado: El aviso de aproximacion y el aviso previo estan inactivos (aunque
ambos tiempos sean > Q).
Abierto: El aviso de aproximacion y el aviso previo estan activos (solo cuando

ambos tiempos son > 0).
=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada»
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MOD

MOD 17

MOD 18

MOD 19

MOD 22

MOD 30

MOD 31

MOD 32

Denominacion

Pulsador impulso exterior

CRASH-SENSOR NC

Blogquear interruptor de
comandos de desplazamiento
NC

Monitorizacion proteccién
externa de carga

Pulsador ABIERTO interior

Pulsador ABIERTO exterior

Pulsador CERRADO

B. Funciones entrada 2

MOD

OFF

MOD 2
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Denominacion

Conmutacion de seguridad
con evaluacion de la resistencia

Observaciones

El portédn se mueve o se detiene accionando el pulsador.

- Lafunciény ladireccion del movimiento dependen del ajuste del parametro
IMPULSO en el menu de entrada.

=> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» / Parametro IMPULSO

- Sielcontrol de doble circulacion esta activo, este comando de impulso se trata
como una senal del exterior.

Solicitud de un sensor de choque como contacto NC. Si el sensor de choque se ha
accionado una vez, solo es posible un nuevo movimiento del portén.

- después de accionar el pulsador PARADA durante mas de 5 segundos o

- después de desconectary volver a conectar la tension de suministro.

Cerrado: sin limitaciones.

Abierto: Los botones(+)y(-)del monitor LCDy de la placa madre no pueden
utilizarse para emitir comandos de desplazamiento en el modo de
funcionamiento AUTOMATICO.

En el caso de una variante de control con proteccion de carga externa (potencia del
motor > 2,2 kW/8 A), los contactos auxiliares de la proteccion de carga (NO) se conectan
y monitorizan aqui.

Accionando el pulsador se abre el porton hasta la posicion final ABIERTO.
El semaforo interior cambia a verde.

Accionando el pulsador se abre el porton hasta la posicion final ABIERTO.
El semaforo exterior cambia a verde.

Accionando el pulsador se cierra el porton hasta la posicién final CERRADO.
Solo activo con el dispositivo de seqguridad de borde de cierre y la barrera fotoeléctrica 1
en funcionamiento. Ninguna funcién en el modo de hombre muerto.

Observaciones

No activo.

Durante la primera puesta en servicio y después de un restablecimiento, la entrada 2
se establece una vez en A(autoaprendizaje). Si se detecta un valor de resistencia, se
ajusta automaticamente MOD 2 y el valor medido se almacenay se monitoriza como
referencia paralos componentes de seguridad conectados.

=> «3.14 Entrada de seqguridad de acuerdo con lanorma EN 12453»

Una desviacién del valor medido conduce a un mensaje de error.

Sienla conexion se afiade o se elimina un elemento de seguridad, se debe volver a
realizar la medicion de la resistencia. Para ello, el parametro ENTRADA 2 debe volver
a ajustarse manualmente en A (autoaprendizaje)y la tension de suministro debe
desconectarse y volver a conectarse una vez. A continuacion, se realiza una nueva
medicion.

Sino se detecta ningiin componente conectado durante la primera puesta en servicio

o después de un restablecimiento, la entrada se desactiva automaticamente. En la
pantalla aparece OFF y la entrada debe activarse manualmente.
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MOD

MOD 3

MOD 4

MOD 5

MOD 6

MOD 7

MOD9

MOD 10

MOD T

MOD 12

Denominacion

Regleta de conmutacién
ABIERTO (8,2 kQ)

Regleta de conmutacion
ABIERTO (8,2 kQ)

Modo bateria (MDFU especial)
NO

Indicador de movimiento por
radar
(deteccién de la altura) NO

Rejilla fotoeléctrica 2 (SSR/PNP)
con prueba

Elemento de seguridad (OSE)

Regleta de conmutacién
ABIERTO (OSE)

Regleta de conmutacion
ABIERTO (OSE)

Rejilla fotoeléctrica 2 (OSE)
sin prueba

Observaciones

Regleta de conmutacion activa en la direccion ABIERTO.
Parada e inversion a la posicion final CERRADO cuando se acciona laregleta de
conmutacion.

Regleta de conmutacion activa en la direccion ABIERTO.
Paraday apertura durante 2 sequndos (carrera libre) cuando se acciona la regleta de
conmutacion.

Activo con suministro mediante bateria.
Conmutacién de reles MOD 32/M0D 33.

La funcion se acopla a la entrada 1(MOD 12: escéner laser).
El escaner laser preconectado detecta la altura del vehiculo.
Elindicador de movimiento por radar conectado genera un comando ABRIR al ser
accionado.
- Elescaner laser detecta un vehiculo alto (camion).
El escaner laser pone la entrada 1(MOD 12) en ON.
Elindicador de movimiento por radar detecta el vehiculo y activa el movimiento del
portén.
El portén se desplaza a la posicién final ABIERTO.
- Elescaner laser detecta un vehiculo bajo (automovil).
El escaner laser pone la entrada 1(MOD 12) en OFF.
Elindicador de movimiento por radar detecta el vehiculo y activa el movimiento del
portén.
El porton se desplaza a la posicion intermedia ABIERTO (parcial).
Todos los demas comandos ABRIR (a través de X3, X7, X9, X13) llevan siempre el portén
ala posicion final ABIERTO.
La funcion de la entrada 1(MOD 12) no tiene entonces ninguna importancia.

Comportamiento como el de la rejilla fotoeléctrica 1(SKS MOD 4-6).
- Rejillafotoeléctrica activa en direccion CERRADO.

- Paradaeinversion al accionar la rejilla fotoeléctrica.

Se adopta el tipo de inversion (inversion/carrera libre).

Parada del sistema al ser accionado.

Regleta de conmutacion activa en la direccion ABIERTO.
Parada e inversion a la posicion final CERRADO cuando se acciona la regleta de
conmutacion.

Regleta de conmutacion activa en la direccion ABIERTO.
Paraday apertura durante 2 sequndos (carrera libre) cuando se acciona la regleta de
conmutacion.

Comportamiento como el de la rejilla fotoeléctrica 1(SKS MOD 4-6).
- Rejillafotoeléctrica activa en direccion CERRADO.

- Paradaeinversion al accionar la rejilla fotoeléctrica.

Se adopta el tipo de inversion (inversion/carrera libre).
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9.5 Modo de funcionamiento Diagnostico/Memoria de fallos P

Visualizacion

PF ABIERTA

PF CERRADA

TECLA ABR

TECLACERR

ENTRADA1

ENTRADA 2/
SKS ABR. 2/
SEGUR. 2
(opcionalmente)

ENTRADA 3

SKS

SKS3/
SEGUR. 3
(opcionalmente)

64

Significado Estado

Posicion final ABIERTO OFF: Se haalcanzado la posicion final.
ON: No se haalcanzado la posicion final.

Posicion final CERRADO OFF: Se ha alcanzado la posicion final.
ON: No se haalcanzado la posicion final.

Tecla de comando/Entrada ABIERTO ON: Lateclaestaaccionada/la entrada estd activa.
OFF: Lateclano estadaccionada/la entrada no esta activa.

Tecla de comando/Entrada CERRADO ON: Lateclaestadaccionada/la entrada esta activa.
OFF: Lateclano estadaccionada/la entrada no esta activa.

ENTRADA 1programable ON: Laentradalestaactiva.

(X4/9+10) OFF: Laentrada 1no esta activa.

ENTRADA 2 programable ON: Laentrada 2 estaactiva.

(X4/11+12) OFF: Laentrada 2 no esta activa.
—:  Noactivada.

La visualizacion depende del
MOD seleccionado en la entrada
programable.

ENTRADA 2 en MOD 5-7
SKS ABR. 2 en MOD 3-4
SEGUR.2enMO0OD 2

ENTRADA 3 programable ON: Laentrada 3 estaactiva.
(X10/1-3) OFF: Laentrada 3 no esté activa.
—:  Noactivada.
Dispositivo de seguridad de borde de ON: Elsistema esta cerrado.
cierre 1 OFF: Elsistema esta interrumpido (averia).

(DW, 8,2 kQ u optosensor)

o rejilla fotoeléctrica 1

(PNP u optosensor)
(X4/5-8) direccion CERRADO

Dispositivo de seguridad de borde de ON: Elsistema esta cerrado.

cierre 3(8,2 kQ u optosensor) OFF: El sistema esta interrumpido (averia).
Sistema de transmision por radio —:  No activado.

canal 1

Direccion ABIERTO o CERRADO

La visualizacion depende del MOD
seleccionado en el pardmetro SKS 3.

SKS 3 en MOD 2-3
SEGUR. 3en MOD 4
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Visualizacion

SKS 4/
SEGUR. 4
(opcionalmente)

IMPULSO

RELOJ SEM

BARRER LUM

BARRER
LUM?2

CADENADET

STOP

SENT.GIR

CICLO

MANTENIM.

AWG

C.STOP

C.OPENED

Significado

Dispositivo de seguridad de borde de
cierre 4(8,2 kQ u optosensor)
Sistema de transmision por radio
canal 2

Direccion ABIERTO o CERRADO

La visualizacion depende del MOD
seleccionado en el parametro SKS 4.

SKS 4 en MOD 2-3
SEGUR. 4 en MOD 4

Tecla de comando/Entrada IMPULSO
(X3/7+8)

Reloj conmutador semanal (enchufable)

Barrera fotoeléctrica de paso 1
(X4/1-4)

Barrera fotoeléctrica de paso 2
Conexién enlaentradal
(X4/9+10)

Circuito de sequridad 1
Sistemas de parada de emergencia de
la unidad de portén

Tecla de comando DETENCION
(teclado de tapa)

Muestra la direccién de desenrollado
actual del accionamiento

Contador de ciclos del porton

Funcion de alarma de servicio
Ajuste mediante el parametro
MANTENIM. y PIN-NR 2

Indicacion de posicion del codificador

absoluto

Contador de STOP/PARADA

Contador de posicion final superior

Estado

ON: Elsistema esta cerrado.
OFF: Elsistema esta interrumpido (averia).
—:  Noactivado.

ON: Lateclaestdaccionada/la entrada esta activa.
OFF: Lateclano estaaccionada/la entrada no esta activa.

ON: Elreloj conmutador esta activo.
OFF: Elreloj conmutador no esta activo.

ON: Lasefal delabarrerafotoeléctrica esta correcta.
OFF: Haz de luzinterrumpido o barrera fotoeléctrica defectuosa.

ON: Lasefal delabarrerafotoeléctrica esta correcta.
OFF: Haz de luzinterrumpido o barrera fotoeléctrica defectuosa.

ON: Elcircuito de seguridad esta cerrado.
OFF: Elcircuito de seguridad esta interrumpido.

ON: Lateclano estaaccionada.
OFF: Lateclaestaaccionada.

DERECH:
1Z0U.:

Ajuste para un campo giratorio hacia la derecha.
Ajuste para un campo giratorio hacia la izquierda.

Visualizacion de los ciclos del porton finalizados:

1ABIERTO +1CERRADO =1ciclo

El recuento solo tiene lugar cuando se han alcanzado los puntos de
desconexion final en cada caso.

OFF:
0.2 99999:

Indicacion de mantenimiento no activa.

Laindicacién de mantenimiento esta activa.
Visualizacion de los ciclos del portdn restantes hasta el
mensaje de mantenimiento.

Visualizacién del valor transmitido actualmente.

Muestra la frecuencia con la que el portéon se detuvo. Ya sea por la respuesta
de un dispositivo de seguridad, en caso de inversion directa de la direccidn
por un comando de recorrido o en caso de un comando directo de PARADA/
DETENCION.

Muestra la frecuencia con la que se alcanzo la posicion final superior.
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Visualizacién Significado

C.0.BTN Contador de comando ABRIR

FALLO... Memoria de errores del control.
CANTIDAD Aqui se pueden leer los mensajes de
CICLO error del control con informacion sobre

la frecuenciay el ciclo.

Lalista de los distintos mensajes de

error se puede recorrer con las teclas

[+]y[-]del monitor LCD.

=> «10.1Visualizacion de errores en la
pantalla LCD»

Borrado de lamemoria de errores:
Pulse simultaneamente las teclas[+]y
[-]durante aprox. 2 segundos.

Cada mensaje de error debe borrarse.

Estado

Cantidad de todos los comandos ABRIR entrantes mediante dispositivos
de control, sensores y dispositivos de sequridad (p. ej., barreras
fotoeléctricas).

La pantalla alterna a intervalos de 2 segundos entre
- ladenominacion del error,

-lafrecuencia de apariciony

- el ciclo en el que se produjo el error por ultima vez.

Solo aparecen en la lista los errores que ya se han producido una vez.

Los siguientes mensajes pueden leerse en la memoria de fallos, pero no se muestran en el modo de funcionamiento AUTOMATICO:

Visualizacion Significado

POWER ON Contador de apagado y encendido de la
tension de suministro.

FALLO ALIM. Contador en caso de que ocurran
TENS. desviaciones en la tension de suministro.
REANUD. Contador de reanud.

Estado

Se cuenta mediante el apagado y encendido activo del suministro o los
fallos de tension.

Se detectany se cuentan las sobretensiones y las subtensiones.

Visualizacion de las reanudaciones en curso. Causados por la deteccion
de subtensién, el cambio del sistema de posicion final, cambio de los
parametros del motor o después de un RESET del control.

10. Visualizacion y subsanacion de errores

10.1 Visualizacion de errores en la pantalla LCD

Averia / Mensaje Causa Subsanacion

Lainstalacion no - No hay tension. - Comprobar el suministro de tension del
reacciona. accionamientoy el control.

El portén se desplazaala - Elcampo giratorio esta mal aplicado. - Comprobar el campo giratorio y, si es necesario,

posicién final CERRADO
cuando se pulsala
TECLA ABR.

El portén se desplazaa
la posicion final ABIERTO
cuando se pulsala
TECLA CERR.
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establecer un campo giratorio hacia la derecha.
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Averia / Mensaje

FALLA-X

CADENA DET

FALLO STOP

FALLOTEJEC

FALLO AWG

FALLO POSFIN

FALLO FUERZA

FALLO GIRO

FALLO SKS CERR

FALLO SKS ABR2

FALLO STOP 2

Causa

Errorinterno de software o hardware.

El circuito de sequridad esta interrumpido.

X3/1+2 Circuito de seqguridad control
PARADA DE EMERGENCIA,
interruptor de cable flojo

X6/1+2 CON./DESC. interno

X1/4+8 Circuito de sequridad
accionamiento AWG

X2/B1+B2 Circuito de seguridad
accionamiento MEC

X3/3+4 Pulsador de parada externo

X71+2 Pulsador de parada interno

Se ha producido un error en la entrada de
seguridad (X4/11-12 - MOD 2).

Se ha superado el tiempo de ejecucion
programado.

La transmision de sefnales entre el
codificador absoluto y el control
interrumpido o alterado.

El porton esta fuera del rango de posicién
final programado.

Las posiciones finales aun no se han
programado.

Ha respondido la monitorizacion de la
fuerza.

El campo giratorio adyacente no es un
campo giratorio a la derecha.

Dispositivo de seguridad de borde de
cierre 1defectuoso en direccion CERRADO
->(X4/5-8).

Dispositivo de seguridad de borde de
cierre 2 defectuoso en direccion ABIERTO
->(X4/11+12) entrada 2.

El circuito de sequridad 2 esta
interrumpido.

Interruptor de puerta peatonal de 8,2 kQ
->(X4/11+12) entrada 2.
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Subsanacion

RESET a través del pulsador de la placa de circuitos
impresos:
«6.6 RESET del control sin monitor LCD»

Comprobar circuito de seguridad, localizar
interrupcién y subsanar problema.

Comprobar todos los componentes de la entrada de
seguridad y sustituirlos si es necesario.

Comprobar el recorrido del portény el tiempo de
ejecucion.
Reprogramar el tiempo de ejecucion si es necesario.

Comprobar la conexion del cable y la conexién por
enchufey sustituirlas si es necesario.

Restablecer el portdn al rango programado mediante
el funcionamiento de emergencia.
Primero programar las posiciones finales.

Comprobar si el porton presenta deficiencias
mecanicas.

Comprobar campo giratorio y cambiarlo en caso
necesario.

«5.1Comprobacion del sentido de giro de la salida/
direccion de desplazamiento»

Comprobar dispositivo de sequridad de borde de

cierrey cable en espiral.

Comprobar dispositivo de sequridad de borde de
cierrey cable en espiral.

Comprobar interruptor de puerta peatonal.
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Averia / Mensaje

FALLO SKS CERR 3

FALLO SKS ABR 3

FALLO STOP 3

FALLO SKS CERR 4

FALLO SKS ABR 4

FALLO STOP 4

FALLO SKS PRUEBA

FALLO BAR.LUM

FALLO BAR.LUM 2

FALLO TEST BARR

FALLO TEST STOP

Causa

- Dispositivo de sequridad de borde de
cierre 3 defectuoso en direcciéon CERRADO
->(X20) Sistema de transmision por RADIO
enchufable canal 1.

- Dispositivo de sequridad de borde de
cierre 3 defectuoso en direccion ABIERTO
->(X20) Sistema de transmision por RADIO
enchufable canal 1.

- Elcircuito de seguridad 3 esta
interrumpido.
->(X20) Sistema de transmision por RADIO
enchufable canal 1.

- Dispositivo de seguridad de borde de
cierre 4 defectuoso en direccion CERRADO
->(X20) Sistema de transmision por RADIO
enchufable canal 2.

- Dispositivo de sequridad de borde de
cierre 4 defectuoso en
direccion ABIERTO ->(X20) Sistema de
transmision por RADIO enchufable canal 2.

- Elcircuito de seguridad 4 esta
interrumpido.
->(X20) Sistema de transmision por RADIO
enchufable canal 2.

- Lapruebadelaregleta de arbol de empuje
conectada no resulto correcta.

- Lapruebade los sistemas de transmision
por RADIO 1-4 ha fallado.

- Labarrerafotoeléctrica conectada
presenta un fallo permanente.
->(X4/1-4)

- Labarrerafotoeléctrica conectada
presenta un fallo permanente.
->(X4/9+10) entrada 1

- Lapruebadelabarrera fotoeléctrica de
2 hilos ha fallado.

- Lapruebadelinterruptor de la puerta
peatonal (8,2 kQ) ha fallado.
->entrada 2
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Subsanacion

Comprobar dispositivo de sequridad de borde de
cierre.

Comprobar sistema de transmision por RADIO.
Comprobar el ajuste del parametro SKS 3.

Comprobar dispositivo de sequridad de borde de
cierre.

Comprobar sistema de transmision por RADIO.
Comprobar el ajuste del parametro SKS 3.

Comprobar circuito de seguridad.
Comprobar sistema de transmision por RADIO.

Comprobar dispositivo de seguridad de borde de
cierre.

Comprobar sistema de transmision por RADIO.
Comprobar el ajuste del parametro SKS 4.

Comprobar dispositivo de seguridad de borde de
cierre.

Comprobar sistema de transmision por RADIO.
Comprobar el ajuste del parametro SKS 4.

Comprobar circuito de seguridad.
Comprobar sistema de transmision por RADIO.

Comprobar el interruptor DW, el cable en espiral y el
perfil de goma.
Comprobar el ajuste de DW POINT.

Comprobar sistema de transmision por RADIO.
Comprobar el ajuste del relé MOD para el sistema de
transmision.

«G. Funciones para accesorio externo»

Comprobar la barrera fotoeléctrica (funcionamiento
y alineacion).
Comprobar el cableado.

Comprobar la barrera fotoeléctrica (funcionamiento
y alineacion).
Comprobar el cableado.

Comprobar la barrera fotoeléctrica (funcionamiento
y alineacion).
Comprobar el cableado.

Comprobar interruptor de puerta peatonal.



Averia / Mensaje

FALLO INSERC

FALLO CYLINDER

FALLO MSBUS

FALLO 24V

FALLO P.POTENCIA

ERROR FRENO

FALLOFU

FALLOFU1

FALLOFU2

FALLOFU 3

Causa

- Lapruebade los dispositivos de seguridad
de entrada(modulo adicional) ha fallado.
->relé MOD 21

- Elinterruptor de fin de carrera de
monitorizacion del sistema de bloqueo de
las puertas peatonales incorporadas no ha
conmutado en los 10 segundos siguientes a
laintroduccion de un comando ABRIR.

- Lacomunicacién entre el controly
el modulo MS-BUS conectado esta
interrumpida.

- Elsuministro de tension de 24 V CC (X4/1-2)
se desconectd debido a la excesiva carga
de los componentes eléctricos externos.

- Laproteccion de carga o uno de los relés
estan defectuosos.

- ElI'modulo de monitorizacion BWM1 ha
detectado un defecto en el relé 4.

Error de comunicacién.

- Lacomunicacion entre el convertidor de
frecuenciay el mando CS310 no funciona.

- Faltael puente(F)entre DICy QV.

Sobrecorriente.

- Lapotencia del motor no se corresponde
con la potencia del convertidor.

- Cortocircuito en el cable del motor.

- Contacto atierra.

Sobretension.

- Tension de red excesiva.

- ElI'motor funciona en modo generador
debido a una desconexion demasiado
rapida o por un carga activa que impulsa el
motor.

Subtension.
- Tension de red insuficiente.
- Hafallado la tension de red.
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Subsanacion

- Comprobar la barrera fotoeléctrica (funcionamiento
y alineacion).
- Comprobar el cableado.

- Comprobar el interruptor de fin de carrera del
cilindro.

- Comprobar las conexiones de los cables y enchufes y
sustituirlas si es necesario.

- Reducir la cantidad de componentes eléctricos
conectados.

- Limitar el consumo de energia a méax. 500 mA
seleccionando otros componentes.

- Debereemplazarse la placa de circuitos impresos.

- Debereemplazarse la placa de circuitos impresos.

- Comprobar el cable de comunicacion(C)y las
conexiones enchufables del mando y del convertidor
de frecuencia.

- Colocar un puente(F)entre DIC y OV (s6lo con
convertidor de frecuencia modelo V20).

- Confirmar con STOP.

- Comprobar la potencia del motor / la potencia del
convertidor.

- Comprobar si el motor / el cable del motor presenta
un cortocircuito y contacto a tierra.

- Comparar los parametros ajustados del motor con
los datos de la placa de caracteristicas.

- Comprobar sila puerta se desplaza con dificultad.

- Enelcasode puertas seccionales, comprobar la
compensacion de muelles

- Confirmar con STOP.

- Comprobar la tension de alimentacion del
accionamiento y del mando.
- Confirmar con STOP.

- Comprobar la tensién de alimentacion del accionamiento
y del mando.

- Comprobar el asiento correcto de todas las
conexiones.

- Confirmar con STOP.
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Averia / Mensaje

FALLOFU 4

FALLOFUS

FALLOFUM

FALLO FU 51

FALLO FU 52

FALLOFU 60

FALLOFU72

FALLO FU 85

FALLOFU-1
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA-T)

FALLOFU-2
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA -2)
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Causa

Sobretemperatura del convertidor.
- Convertidor sobrecargado.
- Temperatura ambiente excesiva.

Convertidor 12T

Convertidor sobrecargado.

La potencia del motor no se corresponde
con la potencia del convertidor.

Ciclo de carga excesivo.

Sobretemperatura del motor I12.T
- Motor sobrecargado.

Errorinterno.

Errorinterno.

Errorinterno.

Errorinterno.

Error externo.
- Errorexterno debido a entrada de orden a
través de bornes.

Tension de 24 V del convertidor de frecuencia

ausente.

- Elconvertidor de frecuencia no esta
conectado o esta defectuoso.

- Linea de comunicacion (C) defectuosa.

Inicializacién

- Inicializacién del convertidor de frecuencia
defectuosa.

- Enlos ajustes del convertidor de
frecuencia se ha establecido un valor no
adecuado para este, p. ej., 400 V para un
convertidor de frecuencia de 230 V.

Baja tension
- Tension de red demasiado baja.
- Falloenlatensionde lared.

Subsanacion

- Comprobar la potencia del motor / la potencia del
convertidor.

- Comparar los parametros ajustados del motor con
los datos de la placa de caracteristicas.

- Comprobar la duracién de conexion.

- Comprobar sila puerta se desplaza con dificultad.

- Enelcasode puertas seccionales, comprobar la
compensacion de muelles.

- Confirmar con STOP.

- Comprobar la potencia del motor / la potencia del
convertidor.

- Comparar los parametros ajustados del motor con
los datos de la placa de caracteristicas.

- Comprobar el ciclo de carga.

- Comprobar sila puerta se desplaza con dificultad.

- Enelcasode puertas seccionales, comprobar la
compensacion de muelles.

- Confirmar con STOP.

- Contactar con el servicio de asistencia al cliente.

- Contactar con el servicio de asistencia al cliente.

- Contactar con el servicio de asistencia al cliente.

- Contactar con el servicio de asistencia al cliente.

- Comprobarlos bornes de conexién del cable de
comunicacion (D) en el convertidor.
- Confirmar con STOP.

- Comprobar el convertidor de frecuencia.

- Comprobar lalinea de comunicacion(C)y las
conexiones de enchufe en el control y el convertidor
de frecuencia.

- Confirmar con STOP.

- Comprobar los ajustes del convertidor de frecuencia
o ponerse en contacto con el servicio de atencién al
cliente.

- Comprobar el suministro de tension del motory el
control.

- Comprobar el asiento firme de todas las conexiones.

- Confirmar con STOP.
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Averia / Mensaje

FALLOFU-3
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA -3)

FALLOFU-4
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA -4)

FALLOFU-5
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA -5)

FALLOFU -6
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA -6)

FALLO FU-7
(ERROR CONVERTIDOR DE
FRECUENCIA -7)

Causa

Error CF
- Elconvertidor de frecuencia notifica de un
error sin numero de error.

Fallo de comunicacién con el convertidor de
frecuencia.
- lrradiacion CEM demasiado alta.

El convertidor de frecuencia no emite ninguna
frecuencia.
- Errorinterno.

Comunicacion interna defectuosa.
- Errorinterno.

El convertidor de frecuencia no ha respondido
auna senal.

Subsanacion

- Ponerse en contacto con el servicio al cliente.

- Comprobar el entorno Yy, si es necesario, apantallar o
apagar los dispositivos externos.
- Ponerse en contacto con el servicio al cliente.

- Ponerse en contacto con el servicio al cliente.

- Ponerse en contacto con el servicio al cliente.

- Confirmar con STOP;
de lo contrario, ponerse en contacto con el servicio
al cliente

Después de eliminada la causa del error, el control debe desconectarse de la alimentacion una vez o reiniciarse en el caso de los
siguientes errores (> meni ENTRADA > parametro REANUD. > ON):

FALLO GIRO
FALLO FUERZA
FALLOTEJEC
FALLO POS FIN

10.2 Visualizacion de errores mediante LED

Led H1(verde, placa madre)

Averia / Mensaje

Falta tension de
funcionamiento.

Led H2 (rojo, placa madre)

Visualizacion led

Apagado

Observaciones

No hay tension de suministro.

Averia / Mensaje Visualizacién led Observaciones

CADENADET 1 parpadeo El circuito de sequridad esta interrumpido.
- Comprobar circuito de seguridad, localizar interrupciony
subsanar problema.
FALLO AWG 2 parpadeos La transmision de sefales entre el codificador absoluto y el

control interrumpido o alterado.
- Comprobar la conexion del cable y la conexion por enchufe y
sustituirlas si es necesario.
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Averia / Mensaje

FALLO POSFIN

FALLO GIRO

FALLO FUERZA

FALLOTEJEC

FALLO FU(ERROR

CONVERTIDOR DE

FRECUENCIA)

FALLO MSBUS

MANTENIM.

FALLO P.POTENCIA

FALLO STOP

FALLO SKS

FALLO BAR.LUM
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Visualizacion led

3 parpadeos

4 parpadeos

5 parpadeos

6 parpadeos

7 parpadeos

9 parpadeos

10 parpadeos

11 parpadeos

Luz continua,

el recorrido ya no es posible.

Luz continua,
recorrido solo en el modo de
hombre muerto.

Luz continua,
Recorrido enla direccion de

CERRADO solo en el modo de

hombre muerto.

Observaciones

El sistema se encuentra fuera del intervalo de posiciones

finales programadas o las posiciones finales atiin no han sido

programadas.

- Primero programar las posiciones finales.

- Restablecer el portén al intervalo programado mediante el
funcionamiento de emergencia.

El campo giratorio adyacente no es un campo giratorio a la

derecha.

- Comprobar campo giratorio y cambiarlo en caso necesario.

=> «5.1Comprobacion del sentido de giro de la salida/direccion
de desplazamiento»

Ha respondido la monitorizacién de la fuerza.
- Comprobar si el porton presenta deficiencias mecanicas.

Se ha superado el tiempo de ejecucién programado.
- Comprobar el recorrido del portdny el tiempo de ejecucion.
- Reprogramar el tiempo de ejecucion si es necesario.

Tension de 24 V del convertidor de frecuencia ausente.

- Comprobar el convertidor de frecuencia.

- Comprobar lalinea de comunicacion (C)y las conexiones de
enchufe en el control y el convertidor de frecuencia.

- Confirmar con STOP.

Error de comunicacion entre el control y el dispositivo terminal

MS-BUS conectado.

- Comprobar la conexion del cable y la conexién por enchufe y
sustituirlas si es necesario.

Se haalcanzado el intervalo de mantenimiento programado.

- Restablecer o redefinir el intervalo de mantenimiento.

-> «9.2 Modo de funcionamiento Entrada» / Pardmetro
MANTENIM

La proteccion de carga o uno de los relés estan defectuosos.
- Debereemplazarse la placa de circuitos impresos.

- Sehaproducido un error en la entrada de seguridad
(X4/11-12-M0OD 2).

- Comprobar todos los componentes de la entrada de
seguridad y sustituirlos si es necesario.

Dispositivo de seguridad de borde de cierre defectuoso en la

direccion de ABIERTO o CERRADO.

- Comprobar dispositivo de seguridad de borde de cierrey
cable en espiral,
si es necesario, Comprobar sistema de transmisién por
RADIO.

La barrera fotoeléctrica conectada presenta un fallo

permanente.

- Comprobar la barrera fotoeléctrica (funcionamiento y
alineacion).

- Comprobar el cableado.
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1. Mantenimiento

Peligro de muerte debido a descarga eléctrica

e Antesde llevar a cabo los trabajos de mantenimiento en
el control o en la unidad de porton, es imprescindible que
desconecte el control del suministro de energia eléctrica.
Asegurese de que, durante los trabajos, el suministro de
energia eléctrica permanezca interrumpido.

El control CS 320 FU no requiere mantenimiento.
El control CS 320 FU debe inspeccionarse al menos una vez al afio

/\ iPRECAUCION!

Daios materiales debidos a una inspeccion incorrecta del

control

Para evitar dafos en el control, el accionamiento y el porton,

deben aplicarse los siguientes puntos:

- Lainspeccion solo deben llevarla a cabo personas
cualificadas, formadas y autorizadas.

- Las piezas gastadas o defectuosas deben reemplazarse y
eliminarse debidamente.

- Solo pueden montarse piezas originales autorizadas.

- Losresultados de lainspeccion deben documentarse en el
libro de inspeccion de la unidad de portén.

e Revise todos los cables eléctricos y la carcasa para ver si
estan dafados. Un cable defectuoso debe reemplazarse
inmediatamente.
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12. Declaracion de incorporacion

en virtud de la Directiva 2006/42/CE (relativa a las maquinas) para
laincorporacion de una cuasi maquina de acuerdo con el anexo ll,
parte 1B

Declaracion de conformidad

en virtud de la Directiva 2014/30/UE (CEM)
en virtud de la Directiva 2011/65/UE (RUSP)

Marantec Legden GmbH & Co.KG,
Neue Mihle 4,
D-48739 Legden, Alemania

Por la presente declaramos que el producto indicado a
continuacion

Denominacion del producto: Control para portones industriales
Denominacion del modelo: €S 320 FU

esta destinado exclusivamente a su incorporacion en una
instalacion de portony se ha desarrollado, disefiado y fabricado de
acuerdo con las siguientes directivas:

Directiva 2006/42/CE relativa alas maquinas

Anexo 1:1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.2,1.2.3, 1.2.4.2,1.2.5,1.2.6, 1.3.1,
1.3.2,1.3.3,1.3.4,1.3.9,1.5.1,1.6.2,1.5.4,1.5.5, 1.5.6, 1.5.7,
1.6.8,1.5.9,1.5.10, 1.5.11, 1.5.13, 1.6.1, 1.6.2, 1.6.3, 1.6.4, 1.7.1.1,
1.7.1.2,1.7.2,1.7.3, 1.7.4.3.

Directiva CEM 2014/30/UE - Compatibilidad electromagnética

Directiva RUSP 2011/65/UE - Restriccion a la utilizacion de
determinadas sustancias peligrosas
en aparatos eléctricos y electronicos

- Baja tension, de acuerdo con el
anexo |, parte 1.5.1de la Directiva
2006/42/CE

Directiva DBT 2014/35/UE

Normas aplicadas y consultadas:
EN12453:2017 Puertas y portones industriales,
comercialesy de garaje. Seguridad
de uso de puertas motorizadas.
Requisitos y métodos de ensayo
Sequridad de las maquinas. Partes de
los sistemas de mando relativas a la

EN IS0 13849-1:2015

sequridad. Parte 1: Principios generales

para el disefo

Sequridad de las maquinas - Partes de
los sistemas de mando relativas a la
sequridad - Parte 2: Validacion
Aparatos electrodomeésticos y
analogos. Sequridad. Parte 1:
Requisitos generales

Aparatos electrodomeésticos y
analogos. Sequridad. Parte 2-103:
Requisitos particulares para
accionadores de portones, puertasy
ventanas

Compatibilidad electromagnética
(CEM). Parte 6-2: Normas genéricas.
Inmunidad en entornos industriales

EN IS0 13849-2:2012

EN 60335-1:2012

EN 60335-2-103:2015

ENIEC 61000-6-2:2019
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EN 61000-6-3:201 Compatibilidad electromagnética
(CEM). Parte 6-3: Normas genéricas.
Norma de emision en entornos
residenciales, comercialesy de
industria ligera

Compatibilidad electromagnética

- Requisitos para los aparatos
electrodomesticos, herramientas
eléctricas y aparatos analogos -
Parte 1: Radiacion electromagnética
Compatibilidad electromagnética

- Requisitos para los aparatos
electrodomesticos, herramientas
eléctricas y aparatos analogos -
Parte - Norma de familia de productos
estandar

EN 55014-1:2017

EN 55014-2:2015

LLa documentacién técnica correspondiente se ha elaborado

de acuerdo con el anexo VIl parte B de la Directiva de Maquinas
(2006/42/CE).

Nos comprometemos a poner dicha documentacion en formato
electrdnico a disposicion de las autoridades de vigilancia del
mercado en respuesta a un requerimiento debidamente motivado
en un plazo razonable.

El representante autorizado para la compilacion de la
documentacién técnica es el abajo firmante.

De acuerdo con la Directiva 2006/42/CE, las cuasi maquinas
estan destinadas Unicamente a ser incorporadas o ensambladas
en otras maquinas o en otras cuasi maquinas o unidades

para formar una sola maquina en el sentido de la directiva
mencionada anteriormente. Por lo tanto, este producto solo se
pondra en marcha cuando se haya comprobado que la maquina

o unidad completa a la que se haya incorporado cumple con las
disposiciones de la Directiva mencionada anteriormente.

Toda modificacion del producto que se realice sin previo acuerdo
con nosotros anulara la validez de la presente declaracion.

Legden, a1de agosto de 2022

K/{\VZ(\:’/

Michael Hérmann, Gerencia
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13. Anexo

13.1 Puntos de medicién del circuito de seguridad
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NOTA:

Elintervalo de medicién debe ajustarse para 24 V CC.
A Parada de emergencia

B Parada

e Midaentodoslos puntos de medicidn del diagrama para localizar la interrupcion.
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13.2 Vista general de las conexiones

X8 Monitor LCD
Contactos de conmutacion flotantes X9 X16/X17
@91 Rele X20 ‘ ‘ MSBUS
—log2 > =
gl |7 |UU U
| 5 O, @ O, e \\ ,’, 2
x5 —@ds ... O
@06 | ~— " | | . o
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Interruptores de fin de carrera mecanicos | :U T Ul ?
1 J §
} %7 -Interruptor de finde ©
=< carreraABIERTO
1: é - Interruptor de finde
X15 @A carreraCERRADO
|: @O - Interruptor previo de fin
@O|6 decarreraABIERTO 0000
7 Ol - Interruptor previo de fin X20 X
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Dispositivo de seguridad de Entrada1(9 +10) Entrada 2 (11+12) Barrera fotoeléctrica de paso
borde de cierre OSE Dispositivo de seguridad de borde de Barrera fotoeléctrica de paso (2 + 4) NC, NPN, PNP
cierre 8,2 kQ1 / DW (5+6)
QO@ QO@ 120Q[— o op o
e el = sl " } & 1188
1000 1000 Dﬁ 0087 Lo ot o] 000
9 OO wh 9 OQlf—e 900 R 900
800 GN 800 800 WH 810
700Nl 4 7001 © 7000 7000
60% GOgﬁ/—ﬂN 6009 600
2 OOy 500l—x :? 500 238
409 200 a L.k 100 2 48 o
300 300 3100l 1 300l —
200 200 200]— SO0l -
T69] T69] T69] 488 :
—2 L |-
1 +
X4
X . Pulsador ABIERTO/STOP/CERRADO Pulsador ABIERTO/STOP/CERRADO
Dispositivos de control (separacion de 6 cables) (separacion de 4 cables)
o] Rl ™
X3 lé)o |_T" | - Pulsador CERRADO 1908® | T _| - Pulsador CERRADO 1§8®
810€ i 30® 30® - Pulsador CERRADO
70 Ol+ - Pulsador IMPULSO 700 700
%%’j - Pulsador ABIERTO @OS*J - Pulsador ABIERTO @%—%
410 Z 8 Z 8 - Pulsador ABIERTO
i@,zr‘ - Pulsador STOP 360 Ir‘ - Pulsador STOP 300 - Pulsador STOP
;Ofg* - Parada de LOfS:] LO*’:]
! OT emergencia 1 _ 109
Pulsador IMPULSO Interruptor de llave
1009 1098 - cerrano
g 80 |_T_| -Pulsador IMPULSO g 80
OIS OO
400 ] 400 5 - ABIERTO
300 300
LO@,] LO@,]
109 109
Teclado de tapa CS Pulsador de tapa KDT Interruptor de llave CON./DESC Receptor de radio externo
50 |— _ 60 - 20 40 H— _
40 % Pulsador CERRADO 50 ||—1 " Pulsador lo DI_‘ - Interruptor de 30 ) lAMBF;El—:JE'?g
30 ||—_—'-Pulsador ABIERTO |40 CERRADO llave 20 -GND
20 30 - Pulsador X6 1o -24VCC
1o - Pulsador 20 ABIERTO
DETENCION L X12
o] — 1 -
X13 1 5 Pulsador STOP
—I X7
WH: blanco
GN: verde
BN: marrén
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